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Tack for att du har valt Mammotion som din grésklippare for tradgardsvard. Den har bruksanvisningen
ger dig all information du behdver for och anvanda din Mammotion YUKA - en 4-hjulsdriven grasklippare

utan behov av granser - for att klippa grés och underhalla grasmattan.

Den har bruksanvisningen ar upphovsrattsskyddad av Mammotion Company. All enheter eller individer
maste ha skriftligt tillstdnd fran féretaget for att pa nagot satt, eller av ndgon anledning, fa kopiera,
modifiera, reproducera, transkribera eller dverfora bruksanvisningen. Den har bruksanvisningen kan nar

som helst &ndras, utan féregadende meddelande.

Om inte annat uttryckligen har dverenskommits galler den har bruksanvisningen endast som vagledning

och alla uttalanden och information hari ska inte utgéra nagon form av garanti.
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1. Avsnitt 2.1.9 uppdaterat
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3. Avsnitt 4.3.2 tillagt

02/2025 V2.0 4. Avsnitt 4.7.2 uppdaterat
5. Avsnitt 4.10 uppdaterat
6. Avsnitt 5.2 uppdaterat
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1 Sakerhetsanvisningar

1.1 Allminna sdkerhetsanvisningar

L&s bruksanvisningen noggrant och sékerstall att du forstar den innan du anvander roboten.

Endast individer som ar myndiga dar de ar bosatta rekommenderas att anvanda roboten.

Endast utrustning som rekommenderas av Mammotion far anvdndas med roboten. All annan
anvandning ar forbjuden.

Roboten far inte anvdndas av barn, personer med nedsatt fysisk, sensorisk eller mental kapacitet eller
bristande erfarenhet och kunskap eller personer som inte har last dessa anvisningar. Lokala
begransningar kan innebéra &ndringar gallande anvéndarens alder.

L&t inte barn befinna sig i narheten av eller leka med roboten medan den &r i drift.

Anvénd roboten endast i omraden dar manniskor &r medvetna om dess nérvaro.

Spring inte medan du anvander roboten manuellt med Mammotion-appen. Ga alltid langsamt, var
vaksam pa var du placerar fotterna i sluttningar och bibehall din balans.

Undvik att vidréra rérliga och farliga delar sdsom bladskivan till den har stannat helt.

Undvik att anvdnda roboten medan det finns maénniskor (sérskilt barn) eller djur i
anvandningsomradet.

Om roboten anvands i omraden dit allmanheten har atkomst ska varningsskyltar placeras runt
anvandningsomradet med féljande text: “Varning! Automatisk grasklippare! Hall dig borta fran
roboten! Hall barn under uppsikt!

Bar robusta skor och langbyxor medan roboten anvénds.

Upprétt inte arbetsomraden eller korridorer éver allmadnna gangvégar for att férhindra skador pa
roboten och olyckor med fordon och personer.

Uppsok medicinsk hjalp vid personskador eller olyckor.
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Stéll in roboten till AV och ta ut sdkerhetsnyckeln innan blockeringar rensas bort, underhall utférs
eller roboten granskas. Om roboten vibrerar mer an normalt ska den inspekteras betraffande skador
innan den startas igen. Anvand inte roboten om nagra delar ar defekta.

Du far inte ansluta eller réra vid en skadad kabel till den &r bortkopplad fran eluttaget. Om kabeln
skadas under anvandning ska kontakten kopplas bort fran eluttaget. En sliten eller skadad kabel kar
risken for elektrisk stot och ska bytas ut av en behorig tekniker.

Placera inte kablar i omraden dar roboten ska klippa grés.

Anvand endast laddningsstationen som medfdljer forpackningen for att ladda roboten. Felaktig
anvandning kan leda till elektrisk stot, Gverhettning eller lackage av fratande vatska fran batteriet.
Om den fratande vatskan kommer i kontakt med dina 6gon vid ett elektrolytldckage ska du spola rent
med vatten/ett neutraliserande medel och uppsdka sjukvard.

Anvand endast de originalbatterier som rekommenderas av Mammotion. Robotens sakerhet kan inte
garanteras om andra batterier an originalbatterierna anvands. Anvand inte icke uppladdningsbara
batterier.

Hall férlangningssladdar borta fran rérliga delar for att undvika skador pa dem som kan leda till
kontakt med stromfGrande delar.

Bilderna som anvands i det har dokumenten ar endast avsedda som referens. Se de faktiska

produkterna.

1.2 Séikerhetsanvisningar fér installation

Undvik att installera laddningsstationen i omraden dér manniskor kan snubbla pa den.

Installera inte laddningsstationen i omraden dar det finns risk for Gversvdmning.

Laddningsstationen och eventuella tillbehér méste installeras 60 cm/24 tum fran brénnbart material.
Fel pa, eller 6verhettning av, laddningsstationen och nétaggregatet kan utgéra en brandrisk.

For anvandare i USA/Kanada: Om nataggregatet installeras utomhus finns det risk for elektrisk stot.
Det far endast installeras i ett tdckt Klass A GFCl-uttag (RCD) med ett vaderbestdndigt hélje.

Garantera aven att fastets lock monteras eller demonteras.



1.3 Sikerhetsanvisningar for anvandning

Hall hander och fétter borta fran de roterande bladen. Placera inte hander eller fétter néra eller under
produkten medan den ar i drift.

Lyft eller flytta inte pa produkten medan den &r i drift.

Garantera att det inte finns féremal sdsom stenar, grenar, verktyg eller leksaker p& grdsmattan. |
annat fall kan bladen skadas nar de kommer i kontakt med ett féremal.

Placera inte féremal ovanpa produkten, laddningsstationen eller RTK-referensstationen.

Produkten far inte anvdndas om knappen STOPP inte fungerar.

Undvik att produkten kér emot manniskor eller djur. Om en person eller ett djur kommer i vagen for
produkten ska den stoppas omedelbart.

Stang alltid av roboten medan den inte ar i drift.

Anvand inte produkten medan en popup-spridare anvands. Anvand schemalaggningsfunktionen for
att sakerstalla att produkten och popup-spridare inte anvands samtidigt.

Undvik att stalla in en korridor dar popup-sprinklers ar monterade.

Anvand inte produkten dar stillastdende vatten kan uppsta inom arbetsomradet sdsom under kraftigt

regn eller vid vattenansamlingar.

1.4 Sakerhetsanvisningar fér underhall

Stang av roboten nar underhall utfors.

Koppla bort laddningsstationens kontakten innan du rengdér eller utfér ndgot underhall pa den.
Anvand inte en hogtryckstvatt eller nagot I6sningsmedel fér att rengdra roboten.

N&r roboten har rengjorts ska den placeras pa marken i sin normala orientering - inte upp och ner.
Vand inte pa roboten for att rengdéra undersidan. Om du vénder pa roboten f6ér rengéring se den
aterstéllas till korrekt orientering. Den héar forsiktighetsatgarden &r ett krav for att forhindra att

vatten lacker in i motorn vilket har méjligheten att paverkar normal drift.



1.5 Batterisikerhet

Litiumjonbatterier kan explodera eller orsaka brand om de demonteras, kortsluts eller utsatts for vatten,
eld eller hdga temperaturer. Batterier ska hanteras varsamt och far inte demonteras eller 6ppnas for att
undvika nagon form av elektriskt/mekaniskt missbruk. Férvara dem borta fran direkt solljus.

e Anvand endast den batteriladdare och det nataggregat som tillhandahalls av tillverkaren. Om en icke
kompatibel laddare eller ett icke kompatibelt nataggregat anvands kan elektrisk stot och/eller
Gverhettning uppsta.

e FORSOK INTE REPARERA ELLER MODIFIERA BATTERIER! Férsok att utféra reparationer kan resultera
i allvarliga personskador da explosioner eller elektrisk st6t kan uppsta. Om en ldcka uppstar ar de
elektrolyter som frigérs bade fratande och giftiga.

e Den hér apparaten innehaller batterier som endast kan bytas ut av behériga tekniker.

1.6 Kvarstaende risker

Anvand skyddshandskar nar bladen byts ut for att undvika personskador.

1.7 Avsedd anvéandning

Mammotion-robotar har designats for grdsmattor inom bostadsomraden och &r inte avsedda for

kommersiellt bruk.

1.8 Kassera

Kassera den har produkten i enlighet med lokala férordningar betraffande elektroniskt avfall (WEEE).
Kassera inte den har produkten med vanligt hushallsavfall. Ta istéllet elektroniska komponenter till en
auktoriserad atervinningsstation eller insamlingsstélle fér att garantera en s&ker hantering och

miljomassigt ansvarsfull kassering.



2 Inledning

2.1 Om Mammotion YUKA

Robotgrasklippare utan omradeskabel i YUKA-serien, kdnd som YUKA, har dubbla skérskivor fér en
effektiv grasklippning. Den anvander upphangda skarskivor som garanterar en exakt grasklippning dver
olika typer av terrdng och har en U-formad stétfangare som erbjuder férbattrad mandvrerbarhet och
skydd.

YUKA-enheter ar utrustade med en grasuppsamlarsats, ar perfekt for samtidig grasklippning och
uppsamling och lamnar grasmatta i ett perfekt skick, helt utan anstrangning. Dess avancerade
positioneringssystem drivs av ett ultramodernt UltraSense Al Vision- och RTK fusion-
kartlaggningssystem som mojliggor exakt navigering och kartldaggning utan kablar som markerar
granserna.

Din YUKA &r perfekt fér husdgare som vill ha ett effektivt och grénsfritt underhall av grédsmattan - det

senaste inom automatiserad grasklippningsteknik.

2.1.1 Om Vision-modulen

Din YUKA ar utrustad med en Vision-modul som erbjuder Vision-positionering, Vision-hinderdetektering

och ett forstapersonslage (FPV).

e Vision-positioneringen hjalper till att garantera en noggrann positionering nar RTK-positioneringen
inte fungerar pa grund av svaga satellitsignaler.

e Vision-hinderdetekteringen identifierar hinder framfor grasklipparen.

e FPV-laget kan anvéndas for att 6vervaka omgivningen sdsom med en sikerhetskamera.



2.1.2 Om positionering

Din YUKA anvander ett integrerat RTK-navigeringssystem med flera sensorer (kinematik i realtid) och ett

Vision-positioneringssystem som erbjuder mer exakta positionsdata.

RTK-positionering

RTK ar en alternativ GNSS-positioneringsteknik som avsevart forbattrar positioneringsnoggrannheten till
cirka 5 cm. Din YUKA kan anvanda fyra olika globala navigationssystem (GPS, GLONASS, BeiDou och
Galileo) och har kompletterande sensorer som erbjuder ndstan 100 ganger bé&ttre noggrannhet jamfort

med konventionella GPS-system.

Satellit

..................
.................
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""""""""" R il

RTK-referensstation och - Byggnad
laddningsstation

1. For att kunna utfora alla uppgifter tar RTK-referensstationen emot satellitsignaler vilket kraver en
omgivning utan hinder och en klar himmel.

2. Din YUKA fungerar pa ett snarlikt satt och kréver en klar himmel fér att kunna ta emot satellitsignaler.

3. RTK-referensstationen har méjligheten att kommunicera direkt med din YUKA. Det behover dock inte
finnas fri sikt fran varje punkt pd grésmattan till RTK-referensstationen. Sa lange sikten for

kommunikation inte ar helt blockerad kan data dverforas via radiosignaler.



Vision-positionering

Din YUKA anvander RTK-positionering som forsta val for att kunna lokalisera sig sjalv. | situationer dar
satellitsignalerna inte kan tas emot pa grund av hinder, sasom tak eller trdd under kartldggning och

klippning, kan din YUKA fortfarande arbeta effektivt med sin Vision-positionering.

2.1.3 Om hinderdetektering

Din YUKA anvénder Vision-modulen och den U-formade st6tfangaren for att identifierar hinder. Vision-

systemet kan identifiera hinder och sedan reagera darefter.

2.1.4 Om grasklippningsmonster

Din YUKA kan anvéanda Al-algoritmer for att anpassa klippbanan, klipphéjden och vinkeln och pé sa satt

skapa speciella ménster via Mammotion-appen. Se Skapa ett monster for mer information.

2.1.5 Om satsen for sjdlvtommande grasuppsamlare (séljs separat)

Din YUKA ar utrustad med satsen for sjalvtommande grasuppsamlare och samlar effektivt ihop grasklipp,

I6v och skrdp medan den klipper, som sedan kasseras sjélvstédndigt pa anvisad plats.

2.1.6 Om anslutningsmdjligheterna

Din YUKA har stod for tre olika anslutningsmetoder - Bluetooth, Wi-Fi och 4G-mobildata. Bluetooth
anvands for att ansluta din YUKA till en telefon medan Wi-Fi och 4G-mobildata anvénds fér atkomst till

internet.

2.1.7 Om rostkontroll

OBS!

Roboten har nu stdd fér réstkommandon pa engelska, tyska och franska.

Din YUKA &r kompatibel med réststyrning via bade Alexa och Google Home. Nar lanken val har etablerats
kan du enkelt pabérja eller avsluta arbetsuppgifter eller ladda med enkla réstkommandon. Se Lénka ditt

Alexa-konto eller Ldnka ditt Google Home-konto f&r mer information.
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2.1.8 Om automatisk laddning

Din YUKA har stdd for en automatisk laddningsfunktion som Iater den aterga automatiskt till laddning nar

batterinivan ar lagre &n 15 %.

2.1.9 Om stoldskyddssystemet

® For tillfallet far du ett push-meddelande via Mammotion-appen om roboten kommer utanfor ett
redan definierat omradet. Se Hitta min enhet f6r mer information.
® Du kan anvdnda Mammotion-appen for att spara din YUKA:s position via GPS och 4G-positionering.

Detta galler sa Iange roboten &r online. Se Hitta min enhet fér mer information.

® Du har dven mdjligheten att fasta en AirTag pa din YUKA:s bakhjul, som sedan kan spara dess plats.




2.2 Produktoversikt

2.2.1 YUKA

© 006 000

N oo

Port for uppsamlingssats

Regnsensor

Torkblad for Vision-modul

Justeringsknapp for klipphdjd - tryck pa och
vrid for att justera klipphdjden

Sido-LED

10.

Sakerhetsnyckel

Vision-modul

Laddningsplatta
Kontrollcenter

U-formad stotfangare



Kontrollcenter

Knapp/ikon

START

HiONE

(P

O O 0O

Beskrivning

Hem-knapp

Gras-knapp

Start-knapp

Strombrytare

Nodstoppsknapp

Positioneringsindikator

Uppsamlarsatsens
indikator

Batteriindikator

Beskrivning
® Tryck pa @ och sedan pa for att aterga till
laddningsstationen.
® Tryck pa och sedan pa for att fortsatta
arbeta/ldsa upp roboten.
Tryck pa och hall knappen nedtryckt for att sla pa/stanga
av roboten.
Om ovéntade problem uppstar ska du trycka pa knappen for
att omedelbart stoppa roboten.
Indikerar positioneringsstatusen. Se LED-indikatorkoder for

mer information.
Indikerar uppsamlarsatsens anslutningsstatus.

Indikerar robotens batteriniva.
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1. Skérblad
13. Omni-hjul
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12. Batteriutrymme
14. Skarskiva
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2.2.2 Laddningsstation och RTK-referensstation

Y
(
=

1. Laddningsstationens LED-indikator 2. Laddningsstift
RTK-referensstationens LED-indikator 4. Radioantenn

Infrarod sandare

-12-
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2.2.3 LED-indikatorkoder

YUKA

Indikator Farg
Fast gront

Blinkar gront

Blinkar blatt

Sido-LED

Fast rott

Slackt

Fast gront
Blinkar rott
Blinkar blatt
Fast blatt

Positioneringsindikator

Beskrivning
Roboten fungerar korrekt.

OTA-uppgradering pagar
Roboten laddas

Nodstoppsknappen aktiverad

Lag batteriniva

Roboten har fastnat

Roboten har lyfts upp/lutats/vants dver
Robotsystemets funktionsfel

Det gick inte att uppgradera robotsystemet
Roboten ar avstangd

Roboten ar i vilolage

Robotens sido-LED ar slackt i appen
Roboten ar inte i manuellt kontrollage

Positioneringen fungerar.

Positioneringssystemet fungerar inte.

Positioneringssystemet initieras.

Roboten har startat.
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Laddningsstation

Farg

Blinkar gront
Fast gront
Fast rott

Beskrivning
Roboten laddar.
Roboten ar vid laddningsstationen.

Laddningsstationen upplever ett fel.

RTK-referensstation

Farg

Blinkar blatt
Blinkar gront
Fast gront

Fast blatt

Slackt

Fast rott

Beskrivning

Referensstationen haller p& att uppgraderas.

Referensstationen haller pa att initieras.

Positioneringslaget ar satt till RTK dver Datalink och fungerar ok.
Positioneringslaget ar satt till RTK dver Internet och fungerar ok.
e | okaltid ar mellan18:00 och 8:00.

® Ingen stromforsorjning.

RTK-referensstationen upplever ett fel
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2.3 |forpackningen

Sakerstall att delarna som tillhér din bestallning kan hittas i forpackningen. Kontakta den lokala
aterforséljaren eller var kundsupport om nagra delar saknas eller &r skadade. Mammotion
rekommenderar att du sparar forpackningen och skuminlaggen for framtida anvandning.

2.3.1 YUKA-installationssats

Sakerhetsnyckel x 1

YUKA X1
(somreserv)
TH*WH* TITVVY 00O
: LLELL 00000V
Blad x 12 (som reserv) Skruv x 12 (som reserv) Distansbricka x 12 (som
reserv)
2.3.2 Installationssats for laddningsstationen

Pale x 4

Skruv x 4 (1 st. som reserv) Nataggregat for
laddningsstationen x 1
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2.3.3 RTK-installationssats

RTK-referensstation x 1

Monteringsstang x 2

2.3.4 Verktygssats

Insexnyckel 8 mmx 1

@

Skruvmejsel (stjarnbit + 2,5 mm

insexbit) x 1

=/

Forlangningskabel for RTK-
referensstationen (5 m) x 1

OO
OO0

Kabelhallare x &4

| —

Insexnyckel 1,5 mm x 1

-16 -

Nataggregat for RTK-
referensstationen x 1

111

Kabelpinne x 4



2.3.5 Andra tillbehor (tillval)

Foljande tillbehor saljs separat.

vaggmonteringssats for RTK-referensstationen
Med en vdggmonteringssats kan RTK-referensstationen monteras sékert pa en vagg vilket férbattrar dess

satellitmottagning.

mi“‘}‘)‘.“‘ ’ ’
RTK-vaggmontering x 1 M8 x 50 expansionsbult x 4 Borrmall x1

Sats for sjdlvtommande grasuppsamlare

Handtagsmodul x 1 Skruv x 6 (2 st. som reserv)

=

Magasinlock x 1 Magasinhandtag x 1 Hallarplatta x 2

ugssgugy;
psgstetil

Skruv x 8 (2 st. som reserv) Magasinx 1 U-formad stodstang x 1
© o, . =
/ Qe
U - ) —

Skruvmejsel (stjarnbit + 2,5 mm

insexbit) x 1 Batterix 1 Motvikt x 1
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2.4 Symboler pa produkten

Dessa symboler finns pa produkten. Uppmarksamma dem.

Symbol Beskrivning

& Varning.

] Las bruksanvisningen innan produkten anvands.

—
1

:D_IZI_C Anvand ett delbart nataggregat TS-A081-2703002.

TS-A081-2703002

:D-D_C Anvand ett delbart nataggregat TS-AQ012-1201002.
TS-A012-1201002

( € Den har produkten efterlever tillampliga EU-direktiv.
Made in China Den har produkten ar tillverkad i Kina.

Den hér produkten far inte kasseras som vanligt hushallsavfall. Sékerstall att
produkten atervinns enligt krav i lokal lagstiftning.

Det har féremalet kan atervinnas.
Hall den har produktens férpackning torr.

Den har produktens forpackning bor inte tackas.

-»‘J (l@IXI] a ::3 | =4

y
«®

Den far inte véltas.

Den hér produkten &r 6mtalig.

Du far inte sta pa den har produktens férpackning/sjalva produkten.

CNSIC
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Beskrivning

Apparat klass |ll.

Hall hander eller fotter borta fran rérliga blad.

Sitt inte pa maskinen.

Hall ett IAmpligt avstadnd fran maskinen medan den &r i drift.

VARNING - ror inte vid roterande blad.

VARNING - 18s bruksanvisningen innan produkten anvands.

VARNING - risk for att féremal slungas mot kroppen. Hall ett Idmpligt avstand
frdn maskinen medan den &r i drift.

VARNING - ta bort blockeringsanordningen innan du arbetar pa eller lyfter
maskinen.

VARNING - sitt inte p& maskinen. Placera aldrig hander eller fotter néra vid
eller under maskinen.
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3 Installation

3.1 Forberedelse

e | Asoch forsta sdkerhetsinstruktionerna innan installationen sker.
e Anvand av tillverkaren tillhandahallna delar och material for installationen.
e Skissa grasmattan och markera olika hinder. Detta gor det enklare att férsta var laddningsstationen

och RTK-referensstationen bor placeras och att stalla in de virtuella granserna.

3.2 Vilja en plats for RTK-referensstationen

For att optimera RTK-systemets prestanda maste RTK-referensstationen placeras i ett 6ppet omrade for
att ta emot satellitsignaler. RTK-referensstationen kan monteras pa en plan och éppen mark eller en vdgg
eller ett tak utan hinder. Om grasmattan ar L-formad kan du i de flesta fall montera RTK-
referensstationen pa en vagg, ett tak eller pa marken. Om grasmattan &r O-formad/U-formad eller om du

har flera grasmattor rekommenderar vi dock att RTK-referensstationen monteras pa en vagg eller ett tak.

| [m]
? J
L-formad U-formad O-formad

Flera grasmattor
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Platskraven ar enligt féljande:

e RTK-referensstationen ska orienteras vertikalt sdsom visas nedan:

e Placera RTK-referensstationen pa en plan och 6ppen mark eller pa en vagg eller ett tak utan hinder.
Sakerstéll att det inte finns nagra tak eller trdd som kan hindra satellitsignalerna.

e Hall ett avstand pa minst 3 meter mellan RTK-referensstationen och alla vaggar eller trad.

Open Sky

23m (10 ft.) 23m (10 ft.)
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3.3 Vilja en plats for laddningsstationen

e Placeraladdningsstationen pa en plan yta.

e Laddningsomradet (1 x T m framfér laddningsstationen) ska vara fritt fran stora gupp. Lutningen
maste vara mindre &n5".

e |addningsstationen far INTE installeras i hérnet av en L-formad byggnad eller pa en smal vdg mellan
tva olika strukturer.

e Inga hinder eller andra féremal far finnas mellan laddningsstationen och dar sjalva dockningen sker.

e Laddningsstationens basplatta maste vara nivellerad och far inte béjas eller lutas.

g° g ° 3
e Placera laddningsstationen sa att den vetter mot gradsmattan.

O @

e Om laddningsstationen &r placerad utanfor grésmattan ska du skapa en vag som later roboten fardas

mellan den och grasmattan.

R
= ) )

©

OoBS!
Om laddningsstationen &r installerad pa en betongyta ska den sikras med expansionsbultar.
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3.4 Installera

Innan installationen ska du ta bort allt
forpackningsskum fran undersidan av din YUKA,

sasom visas pa etiketten.

3.4.1 Installera laddningsstationen

1. Sattin laddningstornet i laddningsbasens platta

till ett KLICK-ljud hors.

2. Anvand skruvmejseln med ett 2,5 mm insexbit
for att skruva fast de tre skruvarna pa

undersidan av laddningsbasens platta.
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Valj en 6ppen plats dar laddningsstationen kan fmm 2

installeras och sdkerstall att omradet framfor

m (331, S

den ar fritt fran hinder.

m (3,31
N
o

Sakra laddningsstationen med de 4 palarna och e
en 8 mm insexnyckel.

Anslut laddningsstationens kabel (den langre)

till nataggregatet.

Anslut laddningsstationens nataggregat till

o N
vagguttaget. NN RN
Placera roboten pé laddningsstationen for att =7 ) L)

borja ladda den.
0BS!
@ Ladda roboten innan dess forsta

anvandning for att aktivera den.

-24 -

=



3.4.2 Installera RTK-referensstationen (markmontering)

och markpalen med tre utsprang.

1. Monteraihop de tva monteringsstangerna %

2. Fastradioantennen pa RTK-

referensstationen.

3. DraRTK-referensstationens kabel genom
monteringsstangen sadsom visas pa bilden. i

W

4. Montera RTK-referensstationen pa

monteringsstangen. /
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5. Tryck ner monteringsstangen i marken

nara laddningsstationen.

6. Anslut RTK-referensstationens kabel och
laddningsstationens kabel (den kortare).
7. Anvéand kabelhallarna och kabelpinnarna

for att sékra kablarna ordentligt pa plats.

-26 -
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3.4.3 Installera RTK-referensstationen (viggmonterad)

OBS!
e RTK-referensstationens vaggmonteringssats saljs separat.

e Hoppa Gver avsnitt 3.4.2 om RTK-referensstationen monteras pa en vagg.

1. Vaéljenlamplig yta fér montering pa en hég

plats pa huset.

2. Féastborrmallen pé vaggen och borra fyra

D10 x40 mm
(®0.4x1.6in)

hal (10 x 40 mm) pa lamplig plats.

3. Knacka in de fyra expansionsbultarna i de
borrade halen och skruva sedan bort
muttrarna och distansbrickorna nar

bultarna sitter fast.

N

4. Montera RTK-vdggmonteringssatsen pa

o . . ) 0 %
vaggen med distansbrickor och muttrar @?@@‘@5‘% | “
. : \—— ) |

och dra at muttrarna ordentligt. T I E.
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5. DraRTK-referensstationens kabel genom
vaggmonteringssatsen.

6. Fast RTK-referensstationen till

N

,,—jjjfffffff:j:@\

vaggmonteringssatsen. Y
.
7. Anslut RTK-referensstationens kontakt till
RTK-referensstationens forlangningskabel E« ﬁ‘/
(5 m). /‘9‘ e
8. Anslut RTK-referensstationens kabel (5 m) } ~e [ | s
=T S Y  =ae 2

till RTK-referensstationens nataggregat.

9. Anslut nataggregatet till ett vagquttag.

3.4.4 Installera satsen for sjalvtommande grasuppsamlare (tillval)

Folj anvisnignarna nedan for att installera satset for sjdlvtémmande gridsuppsamlare, om sa

utrustad.

1. Anvand skruvmejseln med ett 2,5 mm insexbit

for att skruva bort de 6 skruvarna for att ta bort

batterilucka l&ngst ner pa din YUKA. )

[l

2. Anslut batterikablarna och anvdnd de tva

skruvarna for att fasta batteriet. Dra at

skruvarna med skruvmejseln med ett 25 mm

insexbit.
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Satt tillbaka batteriluckan.

Montera handtagsmodulen ovanpa
uppsamlarborsten och dra &t de 4 skruvarna

med skruvmejseln med ett 2,5 mm insexbit.

Montera magasinhandtaget sdsom visas pa

bilden.

Fast de tva nedhallningsplattorna for att sakra
magasinhandtaget. Dra at de 8 skruvarna med
skruvmejseln med ett 25 mm insexbit.
Observera att vridmomentet inte far Gverstiga 5

Nm.

Fast magasinet ordentligt pa magasinlocket
och dra forsiktigt i bada dndarna for att rikta in

det.

-29-

ey

=S

jee——
s)um==Sc=a=saee

T : —(=)
& 2,5 mm insexbit
- 5Nm
= I
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Dra férsiktigt i bada dndarna for att rikta in
magasinet




8. Fastden U-formade stédstangen i magasinet.

9. For in bada &ndarna av den U-formade

stodstangen sékert i respektive positioner.

10. Montera uppsamlarborsten med

magasinmodulen.

M. For in utspranget pa grasuppsamlaren i uttaget

pa baksidan av din YUKA.

12. Montera uppsamlaren pa din YUKA.
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13. Anslut uppsamlarens kontakt till din YUKA.

14. Anvand ett verktyg for att forsiktigt frigora

Vision-modulens kapa.

15. Fé&st motvikten pa Vision-modulen.

16. Dra at skruvarna ordentligt.

Demontera grasuppsamlarsatsen (for rengoring)

1. Koppla bort kontakten fréan din YUKA.
2. Tryck pa knappen och lyft upp handtaget for att

demontera grasuppsamlarsatsen.
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& prift

OBS!

Bilderna ar endast for referens. Se det faktiska anvandargranssnittet.

4.1 Forberedelse

e | &soch forsta sdkerhetsanvisningarna fére anvéndning.
e [addningsstationen och RTK-referensstationen har installerats korrekt.
e Séikerstéll att roboten redan har dockats pa laddningsstationen.

e Sakerstéll att ett stabilt ndtverk finns tillgangligt och behall telefonens Bluetooth aktiverad.

4.2 Ladda ned Mammotion-appen

Roboten har designats for att arbeta med Mammotion-appen. Du maste darfér ladda ned den
kostnadsfria Mammotion-appen forst. Du kan skanna QR-koden nedan for att ladda ned appen fran

Android- eller Apple-appbutikerna. Alternativt kan du s6ka efter Mammotion i respektive appbutiker.
eI

ﬁ'@ﬂl.i{
[=]

Nar appen har installerats ska du registrera dig och sedan logga in. Under anvandningen kan appen efter
behov be dig om atkomst till Bluetooth, platsen, och né&tverket. Vi rekommenderar att ovanstaende
atkomster bevilja for optimal anvandning. L&s vart integritetsavtal fér mer information. Ga till
Mammotion-appen >Jag > 0m Mammotion > Integritetsavtal.

~

LA
Tryck pa 7 eller ‘ pa inloggningssidan for att fortsdtta och logga in med ett tredjepartskonto.

Mammotion-appen har nu stdd for inloggning med Google- och Apple-konton.
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4.3 Lagg till din produkt

0oBS!
@ e Sikerstéll att avstandet mellan telefon och roboten &r mindre &4n 3 m.
e Om du anvander 4G-mobildata kan du hoppa over Wi-Fi-konfigurationen.

rekommenderar att du aven ansluter till ett Wi-Fi-natverk for maximal prestanda.

4.3.1 Lagg till enheter

1. Tryck pa+ for att Idgga till din robot eller RTK-referensstation.
Valj Lagg till.
F6lj vagledningen pa skarmen for att konfigurera enheten.

F6lj anvisningarna pa skdrmen for att ansluta enheten och konfigurera natverket.

a s NN

F6lj anvisningarna pa skarmen for att aktivera det inbyggda SIM-kortet.

M — )

Add
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4.3.2 Lagg till en ny RTK-referensstation efter ett utbyte

Om RTK-referensstation byts ut ska du folja stegen nedan for att Iagga till den nya.

1. Tryck pa Instéllningar > Positioneringslage > RTK 6ver Datalink.

Device o Device o
@
Settings Settings
iNavi Service >
RTK over Internet >
W RTK over Datalink n

2. Ange det nya LoRa-numret. LoRa-numret kan hittas pa RTK-referensstationens typskylt. Tryck pa OK

for att fortsatta.

3. Verifiera att LoRa-numret matchar det pa typskylten och att RTK-anslutningen visar “Ansluten”.

Konfigurationen ar nu slutférd.

M— ) T — )

RTK Pairing Change
LD z Positioning Status Fix
Positioning Mode RTK over Datalink
Cancel 0K RTK Connection Connected

oBS!

Om RTK-referensstationen byts ut maste du kartldgga grésmatta igen om en karta redan har
skapats.
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4.4 Aktivera SIM-kortet

Om SIM-kortet inte aktiverades under enhetens parkoppling kan du aktivera det genom att trycka pa
statusféltet pa startsidan:

1. Tryck pa Statusfaltet pa startsidan.

2. Tryck pa knappen 4G-status.

3. Tryck pa Aktivera och vanta pa att aktiveringen ska slutféras.

= NN = (. =

&

&

\_ ] \ J

4.5 Uppdatera firmware

Sakerstall att dina enheter ar uppdaterade till den senaste firmwareversionen for en optimal upplevelse.

[Device %
> For att uppdatera firmware Device information gy

1. Ga till Instdliningar > Enhetsinformation >
Robotversion for att uppdatera firmware.

2. Sakerstall att roboten ar ansluten till ett stabilt
natverk.

Under uppdateringen ska du undvika att stanga appen,

utféra andra atgarder eller stdnga av roboten. \ )
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4.6 Skapaenkarta

4.6.1 Kartldgga uppgiftsomradet

Forberedelse

Innan kartldggningen ar det viktigt att ha viktiga 6vervaganden i atanke.
e Ta bort skrép, I6vhdgar, leksaker, sladdar, stenar och andra hinder som finns pd grasmattan.

Sakerstall att inga barn eller djur befinner sig pa grasmattan.
¢ &
g%

DY

1. Séakerstall att roboten &r paslagen och att telefonens Bluetooth ar aktiverad. Telefon ansluter

Kartlagga din grasmatta

automatiskt till roboten via en Bluetooth-anslutning.

= )
2. Tryck pa Skapa en karta for att
komma igang.
Creat;:map
\_ Jm
NS
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Method 1 Method 2
3. Valj Manuell kartlaggning eller -

A O)
§ / \
¢ ——— b L) ( PR, )
m Manual Mapping @ Auto Mapping

Automatisk kartlaggning for att

fortsatta.

Manuell kartlaggning

1. Styr roboten till en god startpunkt

inom omradet och tryck p& ® for att

borja kartlagga. 4 )

e [u kan flytta robotens virtuella

a
PN

joystick - uppat eller nedat for . B <

att kontrollera dess rorelse framat

Robot reached perimeter. Click to create .

eller bakat. \

e Flytta robotens virtuella joystick
" &t vanster eller hoger for att

styra den at vanster eller hger.

2. Styrroboten ldngs omkretsen. Hall

styrenheten 1,5 meter frén roboten for

att garantera en stabil Bluetooth-

<--->

anslutning. 1.5m (4.9 ft.)

a) Om omkretsen stéter pa ett hinder
sdsom en vagg, staket, dike eller " N .
ojamn vag ska du halla ett Femem

avstand pa minst
15 cm fran omkretsen medan du

styr roboten.
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b) Om omkretsen stéter pa enjamn
och plan bana rekommenderar vi
att roboten styrs langs banan for

effektivare klippning.

3. Tryck pa Slang och sténg for att rensa
alla osparade data och skapa en ny
karta med kartlaggningsprocessen,

efter behov.

4. Styrtillbaka roboten till startpunkten
och tryck p& Spara for att avsluta

kartlaggningen.

HHHHH

el |

ZEn

Discard and Exit

- 38 -
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Automatisk kartlaggning

oBS!
e Tabort eventuella hinder innan den automatiska kartldggningen pabérijas.
Hall telefonen aktiv och véxla inte till andra appar.

Folj roboten under hela kartlaggningen.

Sakerstall att Bluetooth-anslutningen mellan roboten och telefonen forblir aktiv.

Anvand inte automatisk kartldggning pa platser som har trappsteg, klippor, dammar eller

liknande hinder.

Funktionen Automatisk kartlaggning anvander

robotens  Vision-kamera for att detektera /_> ")
grasmattans fysiska omkrets. Automatisk

kartlaggning aktiveras nar kameran identifierar en _l
tydlig omkrets vilket later roboten arbeta

sjalvstandigt och kartlagga grasmattans omkrets. L - =C8 -~
Tryck pa Automatisk kartldggning for att aktivera

den har funktionen.

>
a®

Om roboten inte fungerar korrekt ska du trycka pa

knappen Stopp och sedan kontrollera den manuellt

for att fortsatta med kartlaggningen. I sop
o @ J

OBS!
e Vid kartlaggning uppskattar systemet omradets yta. Sakerstéll att omradet inte &r stdrre
@ an den ovre gransen (se Tekniska specifikationerfér mer information). | annat fall
misslyckas kartldggningen av arbetsomradet.
e Du maste forst kéra ut roboten fran arbetsomradet eller den férbjudna zonen for att skapa
ett nytt omrade.
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4.6.2 Kartlagg en forbjuden zon

Forbjudna zoner skapas vanligtvis for pooler, rabatter, trad, rotter, diken och alla andra hinder som finns i

gréasmattan. Roboten undviker sedan att klippa inom dessa indikerade omraden.

4 )
1. Tryck pa Skapa > Férbjuden zon pa sidan | @D
Karta. A
\_ EU J
4 )
=
2. Styr roboten runt omkretsen pa en férbjuden =

zon och tryck sedan p& ® for att borja

kartlagga.

3. Styr roboten langs omkretsen av en forbjuden
zon och tillbaka till startpunkten for att slutfora

kartlaggningen av den forbjudna zonen.

Tips

4. Tryck pa Spara for att avsluta instéliningen. Sery

Discard and Exit,
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4.6.3 Kartlagga en kanal

Kanalen &r avsedd att ldnka ihop olika arbetsomraden eller koppla ihop arbetsomradet med

laddningsstationen.

4 )
BefD K

1. Tryck pa Skapa > Kanal p& sidan Karta. S

> M V]
\§ J
4 )

=

2. Styr roboten till ett arbetsomrade. Tryck p& ® o
for att paborja kartlaggningen. |

- é\qj Y,

3. Styr roboten manuellt frén ett arbetsomrade till

ett annat eller till laddningsstationen.

0oBS!

e Kanalen bor vara bredare an 1

®

e Kanalen ska vara fri fran stora

gupp.
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4. Tryck pa Spara for att avsluta instéliningen.
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4.6.4 Markera en avlastningsplats (valfritt)

Efter att den sjalvtommande grasuppsamlarsatsen har monterats kan den konfigureras i Mammotion-
appen.
En avlastningsplats ar platsen dar roboten tommer uppsamlat grasklipp, 16v och skrap. Nar ett

arbetsomrade har skapats kan du definiera avlastningsplatsen antingen inom eller utanfér arbetsomradet.

(" )

1. Tryck pa Skapa > Avlastningsplats pa sidan

Q
Karta. (\@
. 9

2. Styr roboten till ett aktivitetsomréde, eller néra |
en omkrets, och tryck sedan pd ® for att i

starta.

3. Kor roboten manuellt till den indikerade platsen \\ E """" '
och tryck sedan p& B fér att markera den \ T |

har platsen som avlastningsplats. Du kan stalla ﬁ “x

. . . | B I 3
in flera olika avlastningsplatser. | STt \

4. Tryck pa Slutfor for att spara instéliningarna.
5. Om avlastningsplats ar placerad utanfor

arbetsomradet ska du kora tillbaka roboten till =

arbetsomradet och trycka pa Slutfér for att Do O V

\ % _J
slutfora kartlaggningen.
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OBS!

e Sikerstdll att det inte finns nagra féremal inom en 2 m diameter runt

@ avlastningsplatsen.
°

Avstandet mellan tva olika avlastningsplatser bér inte vara mindre an 1m.

e Om avlastningsplatsen finns utanfér arbetsomradet skapas en kanal automatiskt
medan din YUKA kors tilloaka manuellt till arbetsomradet.
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4.6.5 Skapa ett monster

Monster ar designade for att anpassa din
grasklippning och nar ett har lagts till bevaras
gréaset pa det monstrade omrddet medan resten
klipps for att bibehdlla dess design. Se de

tillgangliga monstren i appen.

1. Tryck pa Skapa > Ménster pa sidan Karta.

2. Valjmonstret du vill skapa.

3. Draochzooma in/ut monstret for att justera

dess placering och storlek.

4. Tryck pa Slutfér for att avsluta konfigurationen.
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OBS!
@ e Varje arbetsomrade kan ha hégst 10 ménster med 50 ménster totalt.
e Monster bor inte placeras for nédra arbetsomradets omkrets, en férbjuden zon eller

laddningsstationen. Hall ett minsta avstand lika med robotens bredd.

Redigera monstret

N&r ett monster har skapats kan du nar som helst s m—

vélja att aktivera eller inaktivera det. N&r ett o

No-go Zone2

G EE &

Channel 1

maonster ar aktiverat bevaras graset i det monstrade

Area 2
Dumping Spot1

\ Pattern1

E & &

omradet under grasklippningen for att bibehalla

o)

designen och klipps utanfér ménstret. Tryck pa

Redigera > e e fOr att dppna popup-fonstret.
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4.6.6 Redigera kartan

Byta namn pa karta

Mammotion later dig skapa flera olika omraden. Du kan byta namn pa omradet foér enkel hantering.

4 )
g
1. Tryck pa Redigera > eee fOr att Gppna popup- .
fonstret.
-
4 Map Editing
wel
2. Tryck pa Byt namn f6r att byta namn pa wesz @
omradet.
G J
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4.6.7 Modifiera omradet

Om din grasmatta férdndras pd nagot satt efter kartldggningen sdsom att du planterar ett trdd néra
omkretsen, storleken pa ett hal férandras eller svaga positioneringssignaler kan du justera det kartlagda

omradet utan att radera det.

4 )

1. Tryck pa Redigera > eee fOr att Gppna popup-

fonstret.

( Map Editing \

Areal

(2,

Area 2

2. Tryck pa Modifiera for att forandra omkretsen.

Radera omradet/forbjuden zon/kanal/avlastningsplats

f Map Editing \

Tryck pa Redigera > [ for att radera ett omrade, en Areal

No-go Zone 1
forbjuden zon, en kanal, en avlastningsplats eller ett No-goZone2

Channel 1

maonster. Om ett omrade raderas tas &ven alla objekt

Area 2
Inom det bort. Dumping Spot 1

k Pattern 1

Ep SN T (?Eb
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4.6.8 Fleraarbetsomraden med dverlappning

Om du har flera olika grasmattor som Overlappar varandra de sektioner som delas att tilldelas det

arbetsomrade som skapades forst. Ingen kanal behdvs for tva arbetsomraden som har Gverlappande

sektioner.

4 )

Area3

Areal e

| SN
| Area 2

/1 Area?2
Areal

\_ J

4.6.9 Gor foljande om RTK-referensstationen flyttas efter kartlaggningen

Du far inte flytta pd RTK-referensstationen efter fnevice o
att kartan har skapats. Om du gor detta blir ®
resultatet att arbetsomradet avviker fran det
avsedda arbetsomradet.
Om RTK-referensstationen maste flyttas ska den Sattings
installeras igen pa sin ursprungliga position.
Alternativt  kan du ga till Instéllningar Lo NN

) L ) Delete Map (2
Robotinstallningar > Radera karta for att radera
den aktuella kartan och kartldgga omradet igen. \ P -/
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4.7 Klippaoch samlaupp

4,71 Forberedelse

e Tryck pa knappen STOPP och s&kra roboten om nagra ovantade problem uppstar. Knappen STOPP
har hogsta prioritet bland alla kommandon.

e Om lyftsensorn aktiveras stannar roboten. Tryck pa knappen Gras foljt av knappen START for att lasa
upp den.

e Klipp arbetsomradet endast en gdng om dagen eftersom fler gdnger kan vara skadligt fér grasmattan.

e Roboten har stdd fér en maximal grashéjd pa 130 mm foér den amerikanska versionen och 120 mm for
andra versioner. Det rekommenderas att klipphojden justeras per grashojden for varje klippning och
enligt foljande. Du kan justera klipphdjden genom att manuellt trycka ner och vrida

justeringsvredet for klipphojd pa roboten innan den klipper gréset.

Grashojd klipphojd
100-130 mm Stall in till 100 mm
100-120 mm Stallin till 90 mm
60-100 mm Klipp vid 20 mm
20-60 mm Klipp vid 10 mm

e Sikerstéll att roboten ar vid laddningsstationen eller inom arbetsomradet innan du klipper graset. Om

sa inte ar fallet ska du flytta eller styr roboten manuellt till laddningsstationen eller till inom

arbetsomradet.

-50-



e Sikerstdll att en kanal skapas mellan aktivitetsomradena eller mellan ett aktivitetsomrade och
laddningsstationen. Utan en kanal kan roboten inte automatiskt atervdnda foér laddning nér

batterinivan ar lag.
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4.7.2 Borja klippa graset

Om du foredrar att inte konfigurera parametrarna

> pa startsidan for att

kan du helt enkelt trycka pa
snabbt borja klippa graset. Roboten klipper endast i

det har laget.

Om du foredrar att konfigurera installningarna innan
graset ska klippas:
1. Tryck parobotbilden for att 6ppna sidan Karta.

®  foroatt oppna

2. Tryck pa Klippa gras
uppgiftssidan.
3. Konfigurera parametrarna och tryck pa Starta

for att borja klippa graset.
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Uppgiftsinstallningar

VIKTIGT

Uppsamlingen &r endast tillgédnglig pa robotar utrustade med en uppsamlarsats.

Tryck pa Klippa gras for att Gppna

uppgiftsparametrarna.

Endast klippa gras

g & @ N

Tryck pa Klippa grés pa uppgiftssidan.

Valj omradet som ska klippas.

Tryck pa @ for att konfigurera parametrarna.
Tryck pa Spara for att tilldmpa installningarna.
Tryck pa Starta for att borja klippa gréset eller
tryck pa Spara for att skapa ett

aktivitetsschema.

B

/ a—
46,
POSf

Mow Manual Tasks Map

100%

/

Task

Sweep

Mow
&

N

X

Mow & Sweep
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Endast uppsamling

g & @ N

Tryck pa Samla upp pa uppgiftssidan.

Valj omradet dar uppsamlingen ska ske.

Tryck pa @ for att konfigurera parametrarna.
Tryck pa Spara for att tilldmpa installningarna.
Tryck pa Starta for att pabdrja uppsamlingen
eller tryck pa Spara for att skapa ett

aktivitetsschema.

Klippa och samla upp

g & @4 N

Tryck pa Klipp och samla upp pa uppgiftssidan.
Valj omradet att underhalla.

Tryck pa @ for att konfigurera parametrarna.
Tryck pa Spara for att tillampa instéliningarna.
Tryck pa Starta for att borja klippa gréset eller
tryck pa Spara for att skapa ett

aktivitetsschema.

Mow

Task

Sweep

&

X

Mow & Sweep

@/

Task Settings

More Settings v

Mow

Task

Sweep

X

Mow & Sweep

Rl

Task Settings

More Settings v
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Andra parametrar

o Frekvens
Du kan stélla in arbetsfrekvensen har.
< Nu - roboten bdrjar arbeta omedelbart nar konfigurationen ar slutford.
<> Veckovis - roboten upprepar uppgiften varje vecka baserat pa installningarna.
<~ Periodvis - ange dagar da gréset inte ska klippas. Du kan till exempel ange tre dagar och roboten
klipper graset varje fjarde dag, enligt dina installningar.

e Avlastningsintervall

Roboten témmer en gang baserat pa installningarna.
VIKTIGT

Avlastningen &r endast tillgénglig pa robotar utrustade med en uppsamlarsats.

® Arbetshastighet
Du kan justera robotens arbetshastighet har.
e Klippbanans vinkel (°)

< Optimal

Ta den mest effektiva vdgen som rekommenderas av algoritmen i férhallande till vinkeln 0°.

Innan installningen Efter installningen
<~ Anpassad

Vinkeln kan stéallas in inom intervallet O till 180°.
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e Klippbanans lage

1. Sicksack-monster

Roboten klipper graset i raka och enstaka

langor.

2. Rutnatsmonster

Roboten klipper i raka langor bade

horisontellt och vertikalt.

® Arbeta med omkretsen

Nar alternativet ar aktiverat klipper roboten graset langs omkretsen. Nar alternativet ar inaktiverat
undviker roboten att klippa gras langs omkretsen.

e Undvika hinder

< Slackt e
Roboten forsdker na alla platser i de valda -
arbetsomradena. Nar roboten stéter pa ett EESZ . >
hinder kor den forsiktigt in i det och navigerar A M
M
sedan runt det vilket sakerstaller en battre

grasklippning langs vaggar och hinder.

P
< Standard M M
Roboten undviker proaktivt alla hinder for att ?%fz E— >
frhindra kollisioner vilket i sin tur reducerar M
skador och forbattrar effektiviteten. :
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< Kanslig

Roboten undviker proaktivt alla hinder och . o .
icke grasbevuxna omraden vilket reducerar 7 e

presee
risken for att trilla ner i hal eller ldamna o bg’J
grasmattan. Vissa uttorkade omraden kan e

dock missas och kan aven blockera vagen

tillbaka.

Om roboten kér in i ett omrade dir RTK-signalerna &r svaga under klippning

Om roboten kor in i ett omrdde dar RTK-signalerna &r svaga under klippning kommer
positioneringssystemet med samarbetande sensorer att hjalpa roboten att fortsatta arbeta tack vare
Vision-modulen. Vision-navigeringen kan paga under 300 meter Roboten bor atervanda till ett omrade
som técks av RTK-signalerna innan Vision-navigeringen nar sin grans. Om detta inte sker stannar

roboten.

-57-



4.8 Uppgiftsschema

Med schemafunktionaliteten kan du stélla in en regelbunden uppgift och din YUKA utfér den automatiskt

enligt dina installningar.

4.8.1 Stallainett schema

1. Tryck p& Ligg till pa startsidan eller tryck pa 4 — )
Uppgifter pa sidan Karta fér att 6ppna sidan 4 :
Uppgifter.

Valj omradet som ska klippas.

Tryck pa @ for att konfigurera parametrarna.

Tryck pa Spara for att tillampa instéliningarna.

@ r W N

Tryck pa Starta for att borja klippa gréset eller

&

tryck pa Spara for att skapa ett \_ Y,

aktivitetsschema.

OBS!

e Mojligheten att 1agga till ett aktivitetsschema ar tillfalligt inaktiverat medan roboten
arbetar.

e [Ettschema kan stéllas in efter att ett arbetsomrade har skapats.

® Se Andra parametrar for mer information om olika parametrar.
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4.8.2 Redigera ett schema

Tryck pa Uppgifter pa sidan Karta for att 6ppna schemalédggningslistan. Tryck p& " péa schemat du

staller in for att 6ppna listmenyn.

e Aktivera - vaxla knappen till av for att inaktivera schemat, om det behovs.

e Byt namn - tryck for att byta namn pa schemat.

o Redigera - tryck for att andra schemat.

® KOor nu - tryck for att kdra det har schema omedelbart.

o Kopiera - tryck for att skapa ett nytt schema med samma installningar samtidigt som det
ursprungliga bibehalls. V&lj sedan ett av dem att redigera.

e Radera - tryck for att radera schemat.

Om ett utropstecken visas indikerar det att aktivitetsschemat inte kan aktiveras pa grund av fel.

Tryck pa utropstecknet fér mer information.

M— )

Tasks Enable )

Task1 Rename

mn Edit
@ Run now

Copy

Delete
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4.9 Manuell anvandning

4.9.1 Manuell grasklippning

Om du foredrar att klippa grasmattan manuellt ar funktionen Manuell grasklippning tillganglig.

For att garantera din sdkerhet ska du vara forsiktig medan funktionen Manuell grasklippning anvands
och observera foljande:

® Minderariga far inte anvdnda den hér funktionen.

® Hall alltid barn, husdjur och viktiga tillnGrigheter under uppsyn fér att férhindra olyckor.

® Varextra forsiktig medan funktionen Manuell grasklippning anvands for att undvika personskador.

Aktivera manuell grasklippning

1. Tryck parobotbilden for att 6ppna sidan Karta.
Vélj Manuell pa sidan Karta.

Tryck pa Manuell grasklippning och dra sedan knappen at hdger for att starta skarskivan.

oo

K6r framat/bakat eller svang vanster/hdger for att borja arbeta.
OBS!
@ e Skarskivan stannar automatiskt efter fem sekunders inaktivitet.
e Dra at hdger nér du sd uppmanas av appen for att starta skarskivan, efter varje gang

den stannar.

= )
.
POS! 100%

Mow Manual ~ Tasks Map

h K Mow  Map  ManualMowing Sweep  Dump /

\
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4.9.2 Manuell uppsamling och avlastning

VIKTIGT

Manuell uppsamling och Manuell avlastning &r endast tillgédngliga pa robotar utrustade
med en uppsamlarsats.

Aktivera manuell uppsamling

1. Tryck pa robotbilden for att 6ppna sidan Karta.
2. Valj Manuell pa sidan Karta.
3. Tryck pa Samla upp och styr sedan roboten framat/bakéat eller svdng vénster/héger for att borja

arbeta.

4, Styr roboten till avlastningsplatsen och tryck pa Avlasta for att avlasta det uppsamlade grasklippet,

|6v och skrap.

4 — )
46
POS| 100%
=2
Mow Manual  Tasks  Map
(\ \ Mow Map  Manual Mowing Sweep Dump /
- y / )
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4.9.3 Aktivera FPV-laget

FPV-laget (Forstapersonsvy) erbjuder ett interaktivt satt att kontrollera och évervaka roboten. Nar det har
ldget aktiveras streamar robotens inbyggda kamera video i realtid vilket later dig se direkt fran robotens
perspektiv for basta majliga kontroll och navigering.

FPV-laget kan dessutom transformera roboten till en mobil sakerhetskamera vilket erbjuder

videoGvervakning i realtid och later dig Gvervaka olika platser pa distans - fran robotens synvinkel.

/ G \
46,
POS 100

e Tryck pa ikonen FPV p3 arbetssidan medan roboten .
Ar i drift. @.]
Working

|| Pause

\ J

e Tryck paikonen FPV pa sidan Manuell drift.

N
)

e Tryck paikonen FPV pa sidan Landskapskarta.
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4.10 Se status

Tryck pa Statusféltet for att se enhetens status.

lkon

. )))

46
|||I

@100%
((p) POS

— N\ —

&

AN J

f
\_
Namn
Bluetooth
Wi-Fi-

anslutningsmojligheter
4G-
anslutningsmojligheter
Batteriniva
Positionering

Status pa Vision-

modulen

Beskrivning

Visar Bluetooth-signalstyrkan.

Visar signalstyrkan pa anslutet Wi-Fi-natverk.

Visar signalstyrkan pa mobilanslutningen

Visar aterstaende batteriniva.

Indikerar positioneringsstatusen.

Visar Vision-modulens status.

e Positioneringsstatus - visar styrkan pa satellitpositioneringen.

<> Aktiv - god positioneringsstatus med en noggrannhet pa mindre &n 10 cm, upp till 2 cm med en

klar himmel.

<> Justerbar - dalig positioneringsstatus med en noggrannhet pa cirka 50-200 cm.

<> Enkel - dalig positioneringsstatus med en noggrannhet pa 6éver 1 meter.
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< Ingen - utan positioneringsstatus.

*Endast Aktiv status mojliggor automatisk grasklippning.

Satelliter - indikerar totalt antal satelliter som kan tas emot av roboten och RTK-referensstationen.

< Ryvisar antalet satelliter som tas emot av roboten.

<> Byvisar antalet satelliter som tas emot av RTK-referensstationen.

< C visar antalet satelliter med &verlappande vy som tas emot av bade roboten och RTK-
referensstationen.

< Lloch L2 indikerar satelliterna som skickar signaler pa L1- respektive L2-frekvenserna.

Signalkvalitet

< Ryvisar robotens signalstyrka med satelliterna.

< Byvisar RTK-referensstationens signalstyrka med satelliterna

*Positioneringsnoggrannheten paverkas av satellitsignalens kvalitet och antalet satelliter med

Gverlappande vy. Féremal sasom trdd, I16v, vdggar och staket kan forsvaga signalen och leda till

positioneringsfel. Aven om fler dn 20 satelliter kan detekteras av b&de roboten och RTK-

referensstationen kan signalkvaliteten betraktas som svag eller dalig.

Positioneringslage - visar positioneringsinformation.

RTK-anslutning - indikerar RTK-referensstationens anslutningsstatus.

Vision-positioneringens status - visar styrkan pa Vision-positioneringen.

< God - Vision-positioneringen ar optimal.

<> Dalig - Vision-positioneringen &ar dalig.

< Initialisering - Vision-modul initialiserad.

< Ingen - ingen Vision-positionering tillganglig.

Ljusstyrka - visar den omgivande ljusstyrkan.

< God - tillracklig ljusstyrka for Vision-positionering.

< Mork - otillracklig ljusstyrka vilket innebar att Vision-positioneringen inte kan anvandas.
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4.10.1 Vaxla positioneringslage
iNavi-tjanst

iNavi-tjansten gor det mojligt for roboten att arbeta utan en RTK-referensstation. Den har tjansten okar

flexibiliteten och reducerar hur komplex installationen ar. Detta gér det enklare att driftsatta roboten pa

ett storre antal platser.

OBS!
e iNavi-tjdnsten ar for narvarande inte tillgdnglig i vissa regioner. Kontakta var
@ kundsupport for mer information.
e Sakerstall att signalstyrkan till 4G- eller Wi-Fi-natverket ar god och stabil for optimal
prestanda.

Aktivera iNavi-tjansten

1. Tryck pa Statusfdltet for att Oppna sidan

Statusinformation.
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.
100%

2. Tryck pé Positioneringslage. Positioning Mode o nai >

\
|
J

3. ValjiNavi-tjansten. Positioning Mode
iNavi Service (\

RTK over Int

RTK over Datalink

\ Cancel /
M — )
4. Rterga till sidan Statusinformation och verifiera !
att RTK-lanken visar “iNavi-tjanst, att RTK- Posonng s Fix
positioneringsstatusen visar "Aktiv’ och att rostionngode v Seree”
RTK-anslutningsstatus visar  "Ansluten’.
Konfigurationen ar nu slutford.
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RTK over internet

RTK Over internet anvander internet for datakommunikationen mellan RTK-referensstationen och

roboten. Internet skapar ett antal mojliga RTK-tillampningar vilket mojliggor drift dver stora geografiska

omraden.
VIKTIGT
e RTK dver internet forlitar sig pa ett stabilt 4G-n&tverk. Det &r kritiskt att roboten
uppréatthaller en stabil 4G-anslutning.
e Sikerstéll att badde roboten och RTK-referensstationen &r anslutna till samma konto.
e Fo6r optimal anvdndning rekommenderas att bade robotens och RTK-

referensstationens firmware uppdateras till respektive senaste versioner.

Aktivera RTK over internet

1. Verifiera att 4G-ikonen pa statusfaltet lyser.
Detta indikerar att SIM-kortet ar aktiverat. Tryck
pa Statusfdltet for att Oppna sidan

Statusinformation.

- J
= )
2. Tryck pé Positioneringslage. Postoning Mode e

-67 -



3. Valj RTK over internet och tryck pa RTK-

referensstationen for att konfigurera natverket.

4, Vanta till en gron bock visas och ga sedan
tillbaka till sidan Statusinformation . Kontrollera
att RTK-positioneringsstatusen visar “Aktiv’
och att RTK-anslutningen visar “Ansluten’.

Konfigurationen ar nu slutford.
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RTK over Internet ((\ Q! !D
RTK over Datalin@
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46, |
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Positioning Status Fix
Positioning Mode RTK over Internet )
— i Connected
PN RTKXXXXX Q RTK Connection
v ©) ros




RTK over Datalink

RTK oOver datalank innebar att datakommunikationen sker mellan RTK-referensstationen och roboten

med radioantenner.

Aktivera RTK over Datalink

1. Tryck pa Statusfdltet for att Oppna sidan

Statusinformation.

\_ J
4 — )
2. Tryck pa Positioneringsléage. Positloring Mo e
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3. Véalj RTK over Datalink och sdkerstall att

Datalink-numret som visas matchar det pa

RTK-referensstationens typskylt. Om sa inte ar Positioning Made
iNavi Service
fallet ska du ange det korrekta numret Tryck pa RTK over Internet
. . RTK over Datalink ()
OK for att fortsatta. @
Cancel
NG J
( L J \
4, Z\tergé till sidan Statusinformation och verifiera .
att RTK-lanken visar "RTK over Datalink’, att Positioning Status Fix
RTK-positioneringsstatusen visar “Aktiv’ och ETK'CGTL* o
att RTK-anslutningsstatus visar “Ansluten’.
Konfigurationen ar nu slutford.
N\ J

Gor foljande nar robotens positionering inte ar Aktiv.

W Satelliter (B): L1<20,L2<20

B Satelliter (C): L1<20,L2<20

B Positioneringsstatus: Justerbar

Matningar:

Placera RTK-referensstationen i ett omrade som har fri sikt Gver himlen och utan fysiska hinder inom
minst 5 m. Alternativt kan RTK-referensstationen placeras pa en vagg eller ett tak.

B Signalkvalitet (B): Dalig eller svag

B Positioneringsstatus: Justerbar

Matningar:

Placera RTK-referensstationen i ett omrade som har fri sikt Gver himlen och utan fysiska hinder inom

minst 5 m. Alternativt kan RTK-referensstationen placeras pa en vagg eller ett tak.
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B Satellit (B): L1:0,L2:0

B Satellit (C): L1:0, L2:0

B Positioneringsstatus: Enkel

Matningar:

v’ Séakerstall att ndtaggregatet till RTK-referensstationen fungerar normalt.

v’ Verifiera att indikatorn pa RTK-referensstationen lyser fast gront mellan klockan 8:00-18:00 lokal
tid.

v Kontrollera om det finns defekter med RTK-referensstationen sdsom vattenléckor.

v Bekréfta att radioantennen har installerats.

v' Parkoppla RTK-referensstationen och roboten igen for att se efter om problemet korrigeras.

v Om RTK-referensstationen byts ut ska du anvdnda Mammotion-appen for att parkoppla den nya
stationen med roboten. Se Ldgg till en ny RTK-referensstation efter ett utbyte fér mer
information.

W Satelliter (R) <25

B Satelliter (C): L1<20,L2<20

B Positioneringsstatus: Justerbar

Matningar:

Kontrollera om omradet dar roboten &r placerad har hdga trédd/vaggar/metallbarridrer osv. Detta galler

sarskilt medan roboten laddas

B Signalkvalitet (R): Dalig eller svag

B Positioneringsstatus: Justerbar

Matningar:

v" Kontrollera om robotens nuvarande plats &r helt eller delvis tackt.

v" Om roboten ar placerad pa laddningsstationen ska du flytta den till ett omrade utan hinder.

v Om roboten ar placerad vid omkretsen/i hérnet av arbetsomradet ska du justera omkretsen/hérnet
for att garantera att den inte ar tackt.

v' Om roboten &r placerad inom arbetsomradet och har tappat bort positionen pa grund av hinder

sasom trad eller bord eller stolar i metall, b6r du markera dessa hinder som férbjudna zoner.
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B Satelliter (R): 0

W Satelliter (C): L1:0, L2:0

B Positioneringsstatus: Ingen

Matningar:

Kontrollera om roboten befinner sig inomhus eller om dess baksida ar tackt av metall. Om roboten ar
defekt ber vi att du kontaktar vart kundtjénstteam pa
https://support.mammotion.com/portal/en/kb/articles/contact-us

W Satelliter (B): L1:0, L2:0

B Satelliter (C): L1:0, L2:0

B Positioneringsstatus: Justerbar

W Signalkvalitet (B): Ingen

Matningar:

v Kontrollera om RTK-referensstationen har stédngts av.

v" Om roboten &r for Iangt borta fran RTK-referensstationen ska du placera roboten ndrmare den och
forsoka igen.

v Verifiera om fel har uppstatt pa antennen, RTK-referensstationen eller robotens mottagare. Om sé
ar fallet ber vi att du kontaktar vart kundtjanstteam pa

https://support.mammotion.com/portal/en/kb/articles/contact-us
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4.11 Instéllningar

Tryck pa O for att oppna sidan Installningar.

-

Device o
@
Settings
App
k G J

4.11.1 Enhetsinstallningar

Enhetsinformation

<>

¢
¢
<>

<>

Enhetsnamn - byt namn pa roboten.

Delningshantering - tryck for att se din delningshistorik och dela enheten med familj och vanner.
Robotens version - kontrollera robotens firmwareversion.

Firmwareversionens historik - visar en logg 6ver uppdateringar och andringar som har gjorts
med enhetens firmware.

Natverksinstallningar - konfigurera robotnatverket.

Ladda upp loggfiler - tryck for att skicka in problem och loggfiler till Mammotion som sedan kan
se 6ver dem. Du kan bifoga maximalt fem bilder och en video.

Fabriksaterstallning - tryck for att utféra en fabriksaterstalining. Alla loggar och Wi-Fi-lsenord
rensas.

Underhall - visar information om total kdrstracka, klipptid, battericykel och aktiveringstid.
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<~ Koppla bort - tryck for att koppla bort den aktuella roboten. En robotkonfiguration kan endast
kopplas till ett konto och kan inte anvandas till den ar lankad. Om du vill dverfora robotens
dganderatt maste du koppla bort den innan du fortséatter.

Natverksinstallningar - konfigurera robotnatverket.

Uppgiftsregister - visar historiken om de uppgifter som har slutforts och gj slutférts.

Ladda upp loggfiler - tryck for att skicka in problem och loggfiler till Mammotion som sedan kan se

over dem. Du kan bifoga maximalt fem bilder och en video.

4.11.2 Robotinstallningar

<>

S T

<>

Ingen grasklippning pa regniga dagar - nar den har funktionen aktiveras klipper inte roboten gréaset
pa dagar som det regnar.

Sido-LED - tryck for att sla pa/stdnga av robotens sido-LED.

Viloperioder - tryck for att stalla in en viloperiod.

Positioneringslage - tryck for att véxla positioneringslage eller aterstélla RTK-parkopplingskoden.
Radera karta - tryck for att radera den befintliga kartan.

Flytta pa laddningsstationen - tryck for att flytta pd laddningsstationen. Se Flytta pa
laddningsstationen for mer information.

Rostinstallningar - tryck for att vaxla mellan en manlig och kvinnlig rost.

Flytta pa laddningsstationen

OBS!

Anvand funktionen Flytta pa laddningsstationen medan roboten laddas.
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Vanligtvis bor laddningsstationen flyttas i foljande fall:

® |addningsstationen ska flyttas.

e [addningsstationen bytas ut.

e Bana for att docka roboten har en betydande lutning.

e | addningen misslyckas konstant.

1. Installera laddningsstationen pa en lamplig plats.

2. Placera roboten pa& laddningsstationen  och
positioneringsstatusen ar god.

3. Vilj Instéllningar © > Flytta pa laddningsstationen.

4.11.3 Ladda

Device o
Settings
App
sakerstall  att
Relocate charging station (\

OBS!

N&r funktionen Ladda anvdnda maste roboten befinna sig inom arbetsomradet.

Ladda

> Tryckpa £a pa sidan Karta i Mammotion-appen eller

> Tryck pa knappen ﬁ pa roboten och sedan pa f('jr att styra roboten till laddningsstationen.

4.12 sidan Service
e — N e Hjalp - tryck for att kontakta var kundtjanst.
S e Butik - tryck for att 5 ppna Mammotion-butiken.
© e Akademin - tryck for att Gppna anvisningarna om
Support anvandning.

\Device Service Me j

e Handledningsvideor - tryck for att se handledningsvideor.

Bruksanvisning - tryck for att 6ppna bruksanvisningen.
Vinterunderhall - tryck for att se information om
vinterunderhall.

FAQ - visar vanliga fragor och svar.

Om oss - tryck for att lasa mer om Mammotion.
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4.13 sidan Jag

e Hantera och dela enheter - tryck for att dela

dina enheter.

e Hitta min enhet - tryck for att spara din enhet.

® Alexa - tryck for att Ianka ditt Alexa-konto.

® Google Home - tryck for att lanka ditt Google

Home-konto
e Guide - véxla till pa/av for att visa/délja
riktlinjer.

® Sprak - vixla sprak.

e Ladda upp loggfiler - skicka in problem och

loggfiler till Mammotion som sedan kan se Over

dem.
e Om Mammotion - tryck for att visa app-
versionen, anvandaravtalet och

integritetsavtalet.

4.13.1 Dela din enhet

L]
e )
S
My Device
Connect to Other Platforms
Guide
\Device Service Me j

Om du delar din enhet kan mottagaren kontrollera och se enhetsinformationen men kan inte dela den

vidare eller anvanda stoldskyddsfunktionen.

1. Gatill sidan Jag och tryck pa Hantera och
dela enheter.
2. Valjenheten som ska delas.

3. Tryck pa Dela med andra for att fortsatta.

-

— N\ /7 — N\ 7/ — N\
(G} 2
= Device Management
- Luba-xxxxxx -
My Device v amm ™
Device Managemen tand Sharin
g g (\[\] @ Share with People QA
Connect to Other Platforms
Guide
-]
-
Device S Me ) / \
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4. Valj Dela via konto eller Dela via QR-kod for
att dela enheten.
e Dela via konto
a. Tryck pa Dela via konto.
b. Ange kontonumret att dela och tryck

sedan pa Dela.

c. | mottagarens Mammotion-app ska
anvandaren trycka pa Godkann i

popup-fonstret.

e Delavia QR-kod
a. Tryck pa Dela via QR-kod - en koden
visas.
b. Anvand mottagarens Mammotion-
app for att skanna QR-koden och

tryck pé Godkann i popup-fonstret.

4.13.2 Sluta dela din enhet

For agaren

1. Gatill sidan Jag och tryck pa Hantera och
dela enheter.

2. Valjenheten som du har delat.

3. Tryck pa Hantera och dela enheter for att

fortsatta.

( — \
Share via Account
Share via OR code (\D
4 — N — N[ —
(=3} )}
= Device Management
.- Luba-xo00
My Device v amm &
Device Management and Sharing (@) @ Sharina
! ﬁ aring Management A
Connect to Other Platforms @
Guide
-]
-a
Device S Me / \
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4. Valj motsvarande delningshistorik och tryck @U
pa Ta bort.
5. Tryck pa Bekrafta for att aterkalla

mottagarens atkomst till enheten.

—
For mottagaren
e A=
My Device ) Lube o

Device Management and Sharing ('\

&

1. G4 till sidan Jag och tryck pa Hantera och dela

Connect to Other Platforms

enheter.

Guide

2. Valjenheten som har delats med dig.

& 8 20
=N
3. Tryck pa Tabort.
4. Tryck pa Bekrafta for att sluta anvanda
enheten. Den har atgarden paverkar inte
agarens data. @j
ey
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4.13.3 Hitta min enhet

Om roboten eller RTK-referensstationen, som har

lankats till Mammotion-appen saknas, ska du ga till

sidan Jag > Hitta min enhet for att spara enheten.

Tryck pa enheten for att 6ppna nésta sida dar du

kan aktivera/inaktivera Platsmeddelanden och

Platsregistreraren.

® Platsmeddelanden

Platsregistreraren

far ett push-

meddelande nar roboten ar mer dn 50 meter

frdn arbetsomradet efter att den har aktiverats.

registrera robotens

platshistorik efter att den har aktiverats.
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Guide
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Connect to Other PIatforn@
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Location Notifications
Device
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4.13.4 Lanka ditt Alexa-konto

oBS!
@ e Innan ettjobb pabdrjas med réststyrning maste du skapa minst en uppgift i férvag.
e | de fall dar fler &n tva uppséttningar robotar ar lankade till samma Mammotion-konto

dirigeras rostkommandot som standard till den senast lankade roboten.

1. Gatill sidan Jag och tryck pa Alexa. ( g\
2. Tryck pa YUKA for att fortsatta. W
3. Tryck pa& Lanka Alexa for att gd till
auktoriseringssidan. Connect to Other Platforms
Alexa (-\
4. Slutligen ska du trycka pa Lanka ,for att slutfora @
o o Guide
atgarden.
a
\Device Service Me )

Nar lankningen ar slutford kan du styra roboten med rostkommandon. Har foljer ett par exempel som kan
anvandas for att starta, pausa, stoppa, ladda och kontrollera statusen:

I drift

-Alexa, be YUKA att borja klippa graset (Alexa, ask YUKA to start working)

-Alexa, be YUKA att pabérja uppgift xx (xx star for namnet pa uppgiften du stéllde in) (Alexa, ask YUKA to
start task xx)

Pausa grasklippningen

-Alexa, be YUKA att pausa (Alexa, ask YUKA to pause)

-Alexa, be YUKA att véanta (Alexa, ask YUKA to hold on)

-Alexa, be YUKA att pausa grasklippningen (Alexa, ask YUKA to suspend)

Fortsitt att klippa graset

-Alexa, be YUKA att fortsatta (Alexa, ask YUKA to continue)

-Alexa, be YUKA att teruppta (Alexa, ask YUKA to resume)
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Sluta klippa graset

-Alexa, be YUKA att sluta klippa graset (Alexa, ask YUKA to stop working)
-Alexa, be YUKA att avsluta uppgiften (Alexa, ask YUKA to end the task)
Ladda

-Alexa, be YUKA att ladda (Alexa, ask YUKA to recharge)

-Alexa, be YUKA att atervanda (Alexa, ask YUKA to go home)

Kontrollera statusen

-Alexa, be YUKA om dess status (Alexa, ask YUKA status)

-Alexa, fraga YUKA vad den gor (Alexa, ask YUKA what it is doing)
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4.13.5 Lanka ditt Google Home-konto

OBS!

Innan ett jobb pabdrjas med réststyrning maste du skapa minst en uppgift i férvag.

 —

['.}/

My Device

1. Gatill sidan Jag och tryck pa Google Home.

Connect to Other Platforms

2. Tryck pd Lanka Google Home for att ga till

. . . Google Home @
auktoriseringssidan. * ®

Guide
3. Foljanvisningarna for att slutfora konfigurationen.

-]
()
\ Device Service Me )

Nar lankningen ar slutford kan du styra roboten med rostkommandon. Testa med féljande kommandon:
Borja klippa graset

-Hey Google, bérja klippa graset (Hey Google, start mowing)

-Hey Google, starta YUKA nu (Hey Google, start the YUKA now)

-Hey Google, 1at YUKA bérja klippa grés (Hey Google, let the YUKA start running)

-Hey Google, saq till YUKA att borja klippa gras (Hey Google, make the YUKA start running)

Pausa grasklippningen

-Hey Google, pausa grasklippningen (Hey Google, pause mowing)

-Hey Google, pausa YUKA nu (Hey Google, pause the YUKA now)

-Hey Google, 1at YUKA pausa grasklippningen (Hey Google, let the YUKA pause)

-Hey Google, séq till YUKA att pausa grasklippningen (Hey Google, make the YUKA pause)
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Fortsitt att klippa graset

-Hey Google, fortséatt klippa grés (Hey Google, continue mowing)

-Hey Google, 1at YUKA fortsatta med grasklippningen (Hey Google, let the YUKA continue)
-Hey Google, séq till YUKA att fortsdtta med grasklippningen (Hey Google, make the YUKA continue)
Sluta klippa graset

-Hey Google, sluta klippa gras (Hey Google, stop mowing)

-Hej Google, stoppa YUKA (Hey Google, stop the YUKA)

-Hey Google, 1at YUKA sluta klippa grés (Hey Google, let the YUKA stop)

-Hey Google, saq till YUKA att sluta klippa gras (Hey Google, make the YUKA stop)

Ladda din YUKA

-Hey Google, docka YUKA (Hey Google, dock the YUKA)

-Hey Google, 1at YUKA atervanda (Hey Google, let the YUKA go home)

-Hey Google, s&q till YUKA att atervanda (Hey Google, make the YUKA go home)
Kontrollera statusen

-Hej Google, haller YUKA pa att klippa grés? (Hey Google, is the YUKA running?)
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B Underhall

For att sdkerstdlla en optimal grasklippning och férldnga livslangden pa roboten rekommenderar
Mammotion att regelbundna inspektioner och underhall utférs varje vecka. For att garantera sékerheten
och effektiviteten ska du alltid anvénda skyddskldder sdsom byxor och arbetsskor. Undvik att anvanda

6ppna sandaler eller vara barfota medan underhall utfors.

5.1 Rengéring

VARNING
e Sikerstall att roboten &r helt avstdngd innan ndgon rengdring utfors.
& e Stangalltid av roboten innan den vands upp och ner.
e Nar roboten vands upp och ner ska den hanteras forsiktigt for att undvika skador pa

Vision-modulen.

5.1.1Rengora roboten
Holjet
Anvand en mjuk borste eller fuktig trasa for att reng6ra robotens hélje. Undvik att anvanda alkohol, bensin,

aceton eller andra fratande eller flyktiga I6sningsmedel da de kan skada robotens utseende och inre

komponenter.

Underdel

Anvand skyddshandskar medan chassit och skarskivorna rengors. Anvand en borste for att ta bort skrap.
Kontrollera bladen betraffande skador och sakerstall att bladen och skarskivorna kan rotera fritt. Anvand

INTE vassa féremal for att reng6ra underdelen.
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Framre hjul

RengOr det framre hjulet med en borste eller vattenslang. Ta bort eventuell lera.

Bakre hjul

Rengdr de bakre hjulen regelbundet med en borste eller vattenslang om de blir for smutsiga.

Vision-kamera

Torka av Vision-kamerans lins med en trasa for att ta bort eventuella flackar. En ren lins ar kritisk for

Vision-modulens korrekta anvandning.

5.1.2 Rengoraladdningsstationen

Anvand en borste och trasa for att reng6ra den infrar6da sandaren och laddningsstiftet.

5.1.3 Rengora RTK-referensstationen

Anvand en trasa for att torka av RTK-referensstationen och ta bort eventuell smuts.
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5.2 Underhall av skirbladen och motorn

VARNING
e Anvand alltid skyddshandskar vid inspektion, rengdring eller utbyte av skarbladet.

e Anvand INTE en elektrisk skruvmejsel for att dra at eller skruva bort skérskivan. Anvénd
& alltid de korrekta skruvarna och originalblad som har godkants av Mammotion.
e Byt ut alla skarblad och respektive skruvar samtidigt for att garantera ett sékert och

effektivt skarsystem.

e Ateranvand INTE skruvarna d& detta kan orsaka allvarliga personskador.

e Vid langtidsférvaring ska du halla navmotoraxeln torr och ren for att garantera optimal prestanda.
Regelbundet underhall av motoraxeln férhindrar uppbyggnad av smuts och fukt vilket kan paverka
motorns drift. Motorn har en férvantad livslangd pa 1500 timmar i drift.

e Bladen ar slitagedelar och ska bytas ut om de upplever kraftigt slitage. Vi rekommenderar att
skarbladen byts ut varje 3 manader eller efter 150 timmars anvandning. Om gréset &r tjockare kan det
vara nodvandigt att byta blad oftare.

e Vatt grds har stérre tendens att fastna pa bladen och undersidan av roboten vilket kan férsdmra
prestandan och leda till att reng6ring behdvs utféras oftare. Vi rekommenderar att undvika

grasklippning vid kraftigt regn eller nar graset ar mycket blott for optimala resultat och grasmattans

langsiktiga hélsa.
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Sa byter du ut ett skérblad

1. Stangav roboten.

2. Placera roboten upp och ner pa en mjuk och ren yta. Var forsiktig sa att vikten inte ligger pa Vision-
modulen.

3. Anvand den inkluderade stjarnskruvmejseln for att skruva bort de gamla skarbladen.

4. Anvand de medféljande brickorna (C) och skruvarna (A) for att montera de nya skarbladen (B).

Sakerstall att bladen kan rotera fritt och ar sdkert monterade.
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5.3 Batteriunderhall

e Innan langtidsférvaring ska du halla batteriet fulladdat for att férhindra 6verurladdning.
® | adda batteriet helt varje 90 dagar, aven om det inte anvands.

e Sikerstéll att laddningsportarna pa roboten &r rena och torra innan férvaring eller laddning.

5.4 Vinterférvaring

For att garantera att roboten ar i optimalt skick for nasta sasong bor du férvara den, laddningsstationen
och RTK-referensstationen pa ett korrekt satt. Om omgivningstemperaturen sjunker under -20 °C (-4 °F)

under vintern ska du forvara roboten, RTK-referensstationen och laddningsstationen inomhus.

b.4.1 Forvararoboten

e Styrroboten fran laddningsstationen och sékerstéll att den &r fulladdad.

e Stangavroboten.

e Anvand en fuktig trasa eller mjuk borste for att reng6ra roboten (héljet, hjul, chassit, Vision-modulen
osv.). Rengér roboten efter behov. Vand INTE roboten upp och ner for att rengdra chassit med vatten.

e L atroboten torka. Vand INTE roboten upp och ner under den har processen.

e Applicera antikorrosionssmérjmedel pa laddningsdynorna. Anvand INTE kemikalierna pa andra delar
av roboten. Detta galler speciellt for kontaktytor i metall, forutom kontakterna.

® F[oOrvararoboteninomhus.

5.4.2 Forvaraladdningsstationen

e Koppla bort nataggregatet.

e Tabortpalarna

e Anvand en borste och trasa for att noggrant reng6ra laddningsstationen.
® Tabortladdningsstationen och nataggregatet.

e [orvaraladdningsstationen och nataggregatet inomhus.

- 88 -



Under nédsta sdsong ska du placera och installera laddningsstationen och (se Flytta pd
laddningsstationen fér mer information) sedan anvinda Mammotion-appen for att kartlégga en kanal

mellan laddningsstationen och arbetsomradet.

b.4.3 Forvara RTK-referensstationen

Om omgivningstemperaturen ar 6ver -20 °C (-4 °F) pa vintern:

o Koppla bort RTK-referensstationen.

e Linda RTK-referensstationens kabel runt sjélva stationen och dra at skyddslocket.

e Tick RTK-referensstationen med en plastpase eller ett omslag.

Om du féljer dessa steg och inte flyttar pd RTK-referensstationen behéver du inte radera kartan och
kartldgga en ny for ndsta sdsong.

Om omgivningstemperaturen ar under -20 °C (-4 °F) pa vintern:

Om RTK-referensstationen &r monterad pa marken ska du félja stegen nedan:

® Radera kartan i Mammotion-appen.

o Koppla bort RTK-referensstationen.

e Demontera RTK-referensstationen fran monteringsstangen.

® Tabortantennen.

® Anvand en trasa och reng6r RTK-referensstationen.

e Tabort monteringsstangen.

Ndr nésta sdsong bérjar ska du montera tillbaka RTK-referensstationen och kartligga omrdadet igen i
Mammotion-appen.

Om RTK-referensstationen &r monterad pa en vagg/tak ska du félja stegen nedan:

o Kopplabort RTK-referensstationen.

e Demontera RTK-referensstationen fran den vdggmonterade stangen.
e Tabortantennen.

e Anvand en trasa och rengor RTK-referensstationen.
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Ndr ndsta sésong bérjar ska du montera tillbaka RTK-referensstationen pa dess ursprungliga position.
Du behéver inte radera kartan och kartldgga igen eftersom RTK-referensstationens position forblir

ofordndrad.

5.4.4 Forvara uppsamlarsatsen

e Stangavroboten.

o Kopplabort grasuppsamlarsatsen

e Montera tillbaka uttagskapan pa roboten.

e Tabortuppsamlarsatsen fran roboten.

® Rengor valsborstmodulen med en borste.

e Anvand en vattenslang for att skdlja av ytan och férvaringspasen.

e | atuppsamlarsatsen torka ordentligt och férvara den sedan inomhus.
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6 Produktspecifikationer

6.1 Tekniska specifikationer

6.1.1 Allmanna specifikationer

Parametrar

Max. storlek pa klippomrade
Max. hantering av omraden

Motor
Max. lutning

Férmagan att passera
vertikalt hinder
Klippbredd

Justera klipph6jden

Laddningstid
Klipptid per laddning
Automatisk laddning
Laddningsstation

RTK-referensstation
RTK-signaltackning

Positionering och navigering
Undvika hinder

Rostkontroll
Vision-6vervakning

Anslutningsméjligheter

YUKA
1000 2000 3000
1000 m? 2000 m? 3000 m?
10 20 30
Tvahjulsdrift

Utan uppsamlaren: 45 % (24°)
Med uppsamlaren: 18 % (10°)

bcm

32 cm (12,6 tum)
For US: 30-100 mm
For EU/UK/AU: 20-90 mm

100 min 220 min
65 min 130 min
JA
CHG2400
RTK301

Internet: 5 km
Datalink: 120 m
UltraSense Al Vision och RTK
UltraSense Al Vision och fysisk stétfangare
Alexa och Google Home
JA
4G, Bluetooth och Wi-Fi
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Parametrar

Ljudniva
A-vigd ljudeffekt
A-vagt ljudtryck

Vattentat

Regndetektering
OTA-uppgradering
Stoldskydd med GPS-
sparning

Geo-larm
Vision-GeoFence
Nettovikt

Matt (L x B x H)

1000 2000

YUKA

60 dB

3000

Lwa=66 dB, Kwa=3dB
LPA= 58 dB, KPA= 3 dB

Robot: IPX6

Laddningsstation: IPX6
RTK-referensstation: IPX6

16,3 kg

JA
JA

JA

JA
JA

17,2 kg

648 x 519 x 330 mm

6.1.2 YUKA - specifikationer for driftsfrekvenser pa roboten (EU)

Driftsfrekvens
LORA

Bluetooth

Wi-Fi

GSM900
GSM1800
WCDMA band |
WCDMA band V
WCDMA band VIl
LTE band 1

LTE band 3

863,1-869,85 MHz
2400-2483,56 MHz

2400-2483,5 MHz

5500-5700 MHz

5745-5825 MHz

880-915 MHz (Tx), 925-960 MHz (Rx)
1710-1785 MHz (Tx), 1805-1880 MHz
1920-1980 MHz (Tx), 2110-2170 MHz (Rx)
824-849 MHz (Tx), 869-894 MHz (Rx)
880-915 MHz (Tx), 925-960 MHz (Rx)
1920-1980 MHz (Tx), 2110-2170 MHz (Rx)
1710-1785 MHz (Tx), 1805-1880 MHz (Rx)
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Maximal séandareffekt
<13,98 dBm
<20 dBm
<20dBm
<20dBm
<13,98 dBm
35dBm

32 dBm

25 dBm

25 dBm

25 dBm

25 dBm

25dBm



LTE band 5
LTE band 7
LTE band 8
LTE band 20
LTE band 28
LTE band 38
LTE band 40
LTE band 40

GNSS

824-849 MHz (Tx), 869-894 MHz (Rx)
2500-2570 MHz (Tx), 2620-2690 MHz (Rx)
880-915 MHz (Tx), 925-960 MHz (Rx)
832-862 MHz (Tx), 791-821 MHz (Rx)
703-748 MHz (Tx), 758-803 MHz (Rx)
2570-2620 MHz (Tx), 2570-2620 MHz (Rx)
2300-2400 MHz (Tx), 2300-2400 MHz (Rx)
2535-2675 MHz (Tx), 2535-2675 MHz (Rx)
15659-1610 MHz

25 dBm
25 dBm
25 dBm
25 dBm
25 dBm
25 dBm
25 dBm
25 dBm

N/A

6.1.3 Specifikationer for RTK-referensstationens driftsfrekvenser (EU)

LORA
Bluetooth
Wi-Fi

GNSS

Driftsfrekvens
863,1-869,85 MHz
2400-2483,5 MHz
2400-2483,5 MHz
1559-1610 MHz

6.1.4 Uppsamlarsatsens specifikationer

Parametrar

Matt (L x B x H)
Behallarens kapacitet
Uppsamlarens bredd
Driftstemperatur

Forvaringstemperatur

Specifikationer
650 x 420 x 390 mm
221

250 mm

0-40°C

-10-50°C
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6.1.5Batteriets specifikationer

YUKA
Parametrar
1000 2000 3000

TS-A081-2703002
Batteriladdare Inmatning: 100-240 VAC, 50/60 Hz, 2,0 A

Utmatning: 28 VDC, 3,0 A, 81W
Batteripaket 21,6 VDC, 4,5 Ah
Batterikapacitet 4,5 Ah

Temperaturintervall for laddning &r 4-45 °C. F6r h6ga temperaturer kan skada produkten.

VARNING: For att ladda batteriet ska endast det medfdljande delbara nataggregatet anvandas.
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6.2 Felkoder

Meddelanden i appen visar vanliga felkoder men aven respektive orsaker och felsokningssteg. Har foljer
de vanligaste problemen.
Felkoder Orsaker Losningar

Roboten atergar till normal drift ndr motorn
Den vanstra skarskivans motor ar

316 har svalnat. Den har processen kan ta flera
overhettad.
minuter.
Sensorn for den vanstra Starta om roboten. Om problemet kvarstar
318 skarskivans motor har slutat efter ett par omstarter ska du kontakta
fungera. kundtjanst.

Kontrollera om skarskivan har fastnat och
Den hogra skarskivans motor ar
323 rensa bort eventuellt skrap. Alternativt kan
Overbelastad.
du hoja klipphdojden.

Kontrollera om skarskivan har fastnat. Starta

Den hogra skarskivans motor om roboten om sa inte &r fallet. Om
325
startar inte. problemet kvarstar efter ett par omstarter
ska du kontakta kundtjanst.
Starta om roboten. Om problemet kvarstar
Den hogra skarskivans motor ar
326 efter ett par omstarter ska du kontakta

overhettad.
kundtjanst.

Starta om roboten. Om problemet kvarstar
Sensorn for den hogra skarskivans
328 efter ett par omstarter ska du kontakta
motor har slutat fungera.

kundtjanst.

Roboten atergar till drift efter att batteriet
1005 Lag batteriniva

har laddats till 80 %.
1300 Positioneringsstatusen ar svag. Vanta till roboten har en ny position.
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Felkoder

1301

1420

2713

2726

2727

Orsaker
Laddningsstationen har flyttats.
Timeout intraffade nar hjulens

varvtalsdata skulle hdmtas.

Laddningen har avbrutits pa grund

av lag batterispanning.

Batteriet ar overladdat.

Batteriet ar overurladdat.
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Losningar

Flytta pa laddningsstationen.

Starta om roboten. Kontakta kundtjanst om
problemet kvarstar.

Starta om roboten. Om problemet kvarstar
efter ett par omstarter ska du kontakta
kundtjanst.

Sluta ladda omedelbart. Kontakta kundtjanst
om overladdning intraffar ofta.

Ladda roboten.



7 Garanti

Shenzhen Mammotion Innovation Co., Ltd garanterar att den har produkten &r fri frdn material- och

tillverkningsdefekter vid normal anvandning i enlighet med produktmaterialet sdsom det tillkdnnages av

Mammotion under garantiperioden. Det tillkdnnagivna produktmaterialet inkluderar, men ar inte

begransat till, bruksanvisningen, snabbstartsguiden, underhall, specifikationer, ansvarsfriskrivningar,

meddelanden i appen osv. Garantiperioden varierar mellan olika produkter och delar. Se tabellen nedan:

Komponent Garanti
Grundlaggande komponenter

Batteri

Reservdelar (laddningsstation, RTK-

referensstation)

Om produkten inte fungerar sdsom indikerat under garantiperioden ska du kontakta Mammotions

kundtjanst for anvisningar.

For produkter som har kipts av en lokal aterforséljare ska du kontakta denne forst.

Anvandare maste visa upp ett giltigt kdpbevis, kvitto eller ordernummer (vid direktférséljning fran
Mammotion). Produktens serienummer &r ett krav for att pabdrja en garantiservice.

Mammotion kommer att gora allt for att korrigera problem via telefonsamtal, e-postmeddelanden
eller online-chatt.

| vissa fall kan Mammotion indikera att du ska ladda ned eller installera specifika
programvaruuppdateringar.

Om problemen kvarstar kan produkten behdva skickas in till Mammotion for vidare utvardering eller

till ett av Mammotion utsett lokalt servicecenter.
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Produktens garantiperiod bdrjar vid det ursprungliga ink6psdatumet som anges pa kvittot eller
fakturan.

For forbestéllda produkter borjar garantiperioden att galla fran leveransdatumet fran det lokala lagret.
Anvéandaren maste hantera leveransen till Mammotion sjalva om denne vill skicka produkterna till ett
lokalt servicecenter eller Mammotion-fabriken for ytterligare diagnos. Mammotion reparerar eller
ersatter och skickar tillbaka enheten till anvandaren utan kostnad om problemet tacks av garantin.
Om sa inte &r fallet kan Mammotion eller ett utsett servicecenter debitera en avgift i enlighet med

detta.

Har féljer nagra exempel pa fel som garantin inte tacker:

Underlatenhet att félja anvisningarna i bruksanvisningen.

Om produkten anlander skadad under transporten och inte avvisas vid leverans eller om ingen
officiell dokumentation, som bekraftar skadorna, tillhandahalls av kuriren. Oférmagan att bevisa
skador som har uppstatt under transport.

Produktfel pa grund av olyckor, felaktig anvdndning, missbruk, naturkatastrofer sasom
oversvamningar, brander, jordbavningar, exponering for mat eller vatskespill, felaktig laddning eller
andra yttre faktorer.

Skador som uppstar pa grund av att produkten har anvénts pa satt som inte &r tillatet eller avsett
enligt det som specificeras av Mammotion.

Modifieringar av produkten eller dess komponenter som vasentligt modifierar dess funktionaliteter
eller kapaciteter, utan féregaende skriftligt tillstand fran Mammotion.

Forlust, skada eller obehdrig atkomst till dina data.

Tecken pa manipulering eller andring av produktetiketter, serienummer osv.

Underlatenhet att uppvisa ett giltigt kdpbevis fran Mammotion, sdsom ett kvitto eller en faktura, eller

om det finns misstankar om att dokumentationen har forfalskats eller manipulerats.
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8 Efterlevnad

FCC-efterlevhadsmeddelanden
Den hér enhet efterlever del 15 av FCC-reglerna. Anvandningen &r féremal for féljande tva villkor: (1)
enheten far inte orsaka skadliga stérningar och (2) enheten maste acceptera alla stérningar som tas emot,

inklusive storningar som kan orsaka odnskad drift.

Varning: Andringar eller modifieringar inte uttryckligen har godkédnts av den som ansvarar for

efterlevnaden kan upphava anvandarens behorighet att anvanda utrustningen.

Obs! Den har utrustningen har testats och konstaterats efterleva gransvardena for en digital klass B-
enhet, enligt del 15 i FCC-reglerna. Dessa grénsvarden ar utformade for att tillhandahalla rimligt skydd
mot skadlig interferens vid installation i bostadsmiljo. Den har utrustningen genererar, anvander och kan
utstrala radiofrekvensenergi och kan, om den inte installeras och anvands i enlighet med anvisningarna,
orsaka skadliga storningar i radiokommunikation. Det finns dock ingen garanti for att inte interferens
forekommer i en enskild installation.

Om den har utrustningen faktiskt orsakar skadliga storningar i mottagningen av radio eller television,
vilket kan faststdllas genom att utrustningen slds av och pa, uppmuntras anvandaren att férsoka
korrigera stérningarna genom en eller flera av féljande atgarder:

-- Rikta om eller flytta mottagarantennen.

-- Oka avstadndet mellan utrustningen och mottagaren.

-- Ansluta utrustningen till ett uttag pa en annan krets &n den som mottagaren &r ansluten till.

-- Kontakta aterférsaljaren eller en erfaren radio/TV-tekniker for hjalp.

ISED-efterlevhadsmeddelanden
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Den har enheten innehaller licensbefriade sadndare/mottagare som Gverensstdmmer med Kanadas
licensfria RSS(er) enligt Innovation, vetenskap och ekonomisk utveckling - Kanada. Anvandningen &r
foremal for féljande tva villkor:

(1) Den har enheten far inte orsaka stérningar.

(2) Den har enheten méaste acceptera alla stérningar, inklusive stérningar som kan orsaka odnskad
funktion pa enheten.

Den hér utrustningen uppfyller IC RSS-102-grénsvarden for stralningsexponering som anges for en
okontrollerad miljo.

L'émetteur/récepteur exempt de licence contenu dans le présent appareil est conforme aux CNR
d'Innovation,

Sciences et Développement économique Canada applicables aux appareils radio exempts de licence.
L'exploitation est autorisée aux deux conditions suivantes:

(1) L'appareil ne doit pas produire de brouillage;

(2) L'appareil doit accepter tout brouillage radioélectrique subi, méme si le brouillage est susceptible d'en
compromettre le fonctionnement.

Cet équipement est conforme aux limites d'exposition aux radiations IC CNR-102 établies pour un
environnement non controlé.

Efterlevnad gallande RF-exponering

Den hér utrustningen uppfyller FCC/IC RSS-102-gransvérden for stralningsexponering som anges for en
okontrollerad miljé. Den hér sdndaren far inte placeras pa samma plats, eller fungera tillsammans med,
nagon annan antenn eller séndare. Den hér utrustningen ska installeras och anvéndas med ett minsta
avstand pa 20 cm mellan radiatorn och din kropp.

Cet équipement est conforme aux limites d'exposition aux radiations IC CNR-102 établies pour un
environnement non controlé.

Cet émetteur ne doit pas étre colocalisé ou fonctionner en conjonction avec une autre antenne ou un
autre émetteur. Cet équipement doit étre installé et utilisé avec une distance minimale de 20 cm entre le

radiateur et votre corp.

-100 -



n2

MAMMIOTILON

SHENZHEN MAMMOTION INNOVATION CO., LTD

www.mammotion.com

Copyright © 2025, MAMMOTION Alla rattigheter forbehallna.


http://www.mammotion.com

	1 Säkerhetsanvisningar
	1.1Allmänna säkerhetsanvisningar
	1.2Säkerhetsanvisningar för installation
	1.3Säkerhetsanvisningar för användning
	1.4Säkerhetsanvisningar för underhåll
	1.5Batterisäkerhet
	1.6Kvarstående risker
	1.7Avsedd användning
	1.8Kassera

	2 Inledning
	2.1Om Mammotion YUKA
	2.1.1 Om Vision-modulen
	2.1.2Om positionering
	RTK-positionering
	Vision-positionering

	2.1.3Om hinderdetektering
	2.1.4Om gräsklippningsmönster
	2.1.5Om satsen för självtömmande gräsuppsamlare (säljs 
	2.1.6Om anslutningsmöjligheterna
	2.1.7Om röstkontroll
	2.1.8Om automatisk laddning
	2.1.9Om stöldskyddssystemet 

	2.2Produktöversikt
	2.2.1YUKA
	Kontrollcenter

	2.2.2Laddningsstation och RTK-referensstation
	2.2.3 LED-indikatorkoder
	YUKA
	Laddningsstation
	RTK-referensstation


	2.3I förpackningen
	2.3.1YUKA-installationssats
	2.3.2Installationssats för laddningsstationen
	2.3.3RTK-installationssats
	2.3.4Verktygssats
	2.3.5Andra tillbehör (tillval)

	2.4Symboler på produkten

	3 Installation
	3.1Förberedelse
	3.2Välja en plats för RTK-referensstationen
	3.3Välja en plats för laddningsstationen
	3.4Installera
	3.4.1Installera laddningsstationen
	3.4.2Installera RTK-referensstationen (markmontering)
	3.4.3Installera RTK-referensstationen (väggmonterad)
	3.4.4Installera satsen för självtömmande gräsuppsamlare
	Demontera gräsuppsamlarsatsen (för rengöring)



	4 Drift
	4.1Förberedelse
	4.2Ladda ned Mammotion-appen
	4.3Lägg till din produkt
	4.3.1Lägg till enheter
	4.3.2Lägg till en ny RTK-referensstation efter ett utb

	4.4Aktivera SIM-kortet
	4.5Uppdatera firmware
	4.6Skapa en karta
	4.6.1Kartlägga uppgiftsområdet
	Förberedelse
	Kartlägga din gräsmatta
	Manuell kartläggning
	Automatisk kartläggning


	4.6.2Kartlägg en förbjuden zon
	4.6.3Kartlägga en kanal
	4.6.4Markera en avlastningsplats (valfritt)
	4.6.5Skapa ett mönster
	Redigera mönstret

	4.6.6Redigera kartan
	Byta namn på karta

	4.6.7Modifiera området
	Radera området/förbjuden zon/kanal/avlastningsplat

	4.6.8Flera arbetsområden med överlappning 
	4.6.9Gör följande om RTK-referensstationen flyttas efte

	4.7Klippa och samla upp
	4.7.1Förberedelse
	4.7.2Börja klippa gräset
	Uppgiftsinställningar
	Endast klippa gräs
	Endast uppsamling
	Klippa och samla upp
	Andra parametrar

	Om roboten kör in i ett område där RTK-signalerna 


	4.8Uppgiftsschema
	4.8.1Ställa in ett schema
	4.8.2Redigera ett schema

	4.9Manuell användning 
	4.9.1Manuell gräsklippning
	Aktivera manuell gräsklippning

	4.9.2Manuell uppsamling och avlastning
	Aktivera manuell uppsamling

	4.9.3Aktivera FPV-läget

	4.10Se status
	4.10.1Växla positioneringsläge
	iNavi-tjänst
	Aktivera iNavi-tjänsten

	RTK över internet
	Aktivera RTK över internet

	RTK över Datalink
	Aktivera RTK över Datalink

	Gör följande när robotens positionering inte är Ak


	4.11Inställningar
	4.11.1Enhetsinställningar
	4.11.2Robotinställningar
	Flytta på laddningsstationen

	4.11.3Ladda

	4.12Sidan Service
	4.13Sidan Jag
	4.13.1Dela din enhet
	4.13.2Sluta dela din enhet
	För ägaren
	För mottagaren

	4.13.3Hitta min enhet
	4.13.4Länka ditt Alexa-konto
	4.13.5Länka ditt Google Home-konto


	5 Underhåll
	5.1Rengöring
	5.1.1Rengöra roboten
	Höljet
	Underdel
	Främre hjul
	Bakre hjul
	Vision-kamera

	5.1.2Rengöra laddningsstationen
	5.1.3Rengöra RTK-referensstationen

	5.2Underhåll av skärbladen och motorn
	5.3Batteriunderhåll
	5.4Vinterförvaring
	5.4.1Förvara roboten
	5.4.2Förvara laddningsstationen
	5.4.3Förvara RTK-referensstationen
	5.4.4Förvara uppsamlarsatsen


	6 Produktspecifikationer
	6.1Tekniska specifikationer
	6.1.1 Allmänna specifikationer
	6.1.2YUKA – specifikationer för driftsfrekvenser på rob
	6.1.3Specifikationer för RTK-referensstationens driftsf
	6.1.4Uppsamlarsatsens specifikationer
	6.1.5Batteriets specifikationer

	6.2Felkoder

	7 Garanti
	8 Efterlevnad

